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OPISTECHNICZNY

1. PODSTAWA OPRACOWANIA | ZAKRESROBOT.

Niniejszy opracowanie sporzadzono na zlecenie Gminy Wotczyn.
Zakres opracowania obejmuje:

- Projekt remontu mostu

- Obmiar robdt

- Kosztorys inwestorski

Jako podstawe do opracowania przyjeto:
- umowaz Inwestorem

- pomiary wilasne w terenie

- normy i literatura fachowa

2. GRANICE TERENU OBJETE OPRACOWANIEM.

Projektowane zamierzenie odbywa¢ si¢ bedzie w obrgbie pasa drogi transportu rolnego w
m.Wasice

3. OPISZAMIERZENIA

3.1. Nazwa inwestycji.
Przedmiotem realizacji jest remont mostu nad rz.Kluczborska Struga w ciagu drogi transportu
rolnego w m.Wasice

3.2.0pis stanu istniejacego

Most drogowy jest obiektem jednoprzestowym, o konstrukcji dzwigara z 5szt. stalowych be-
lek dwuteowych o wys. 180mm. Belki podparte sa swobodnie na dwuteownikach stalowych o
wys. 340mm. Diugos¢ catkowita obiektu wynosi 6,25m , szerokos¢ catkowita mostu wynosi
5,56m. Jezdnia ma szerokos¢ 4,86m brak jest na obiekcie chodnikow .

Na obiekcie brak jest ptyty pomostowe] — ruch odbywa si¢ po dylinie poprzecznej jednowar-
stwowej wykonanej z krawedziakow 14x14 cm. Krawedz mostu zabezpiecza porecz stalowa
typu z profili stalowych. Przyczotki w formie 4 stupéw z betonowych kregéw bedacymi jed-
noczesnie studniami fundamentowymi.

3.2.1 Stan nawierzchni

Na obiekcie brak jest nawierzchni — ruch odbywa si¢ po jednowarstwowej dylinie z krawg-
dziakow 14x14cm . Krawedziaki sa utozone , na styk” nacatej diugosci dzwigaréw. Krawe-
dziaki sa w stanie dobrym , brak ubytkéw , wystepuja jedynie niewielkie obdarcia krawedzi .

3.2.2 Porgcze i bariery

Porecze z ksztattownikéw (stupki z ceownikéw , podchwyt i przeciagi z katownikow) typu
miejskiego o wysokosci 1,0 m . Catkowicie zniszczona powtoka malarska na porgczach. Obie
porecze sa zdeformowane , odksztatcone mechanicznie.

3.2.3 Urzadzenia obce



Bezposrednio na obiekcie nie stwierdzono obecnosci urzadzen obcych . Natomiast w dnie
cieku , od str. GW w odlegtosci ok. 4m przebiega stalowa rura ostonowa — bez urzadzenia
obcego .

3.2.4 Stan dzwigara

Dzwigar stanowia walcowane dwuteowniki stalowe o wysokosci 180mm . Powtoka malarska
na catej powierzchni belek ulegta zniszczeniu , widoczne sa slady powierzchniowej korozji na
catej powierzchni.. Korozja nie spowodowata jednak utraty przekroju ksztattownika. . Belki
nie sa potaczone poprzecznicami — do spodu belek w dwdch miejscach przyspawano jedynie
ceownik 80 utrzymujacy belki w zatozonym rozstawie. Zaréwno spawy jak i ceowniki sa po-
wierzchniowo skorodowane .

3.2.5 Stan przyczotkow i fundamentéw

Przyczotek stanowia betonowe kregi wypetnione ,,chudym” betonem . W chwili obecnej sa
one popekane. Na srodkowych podporach stupo-studnie ulegty w gornej swojej czesci rozkru-
szeniu tak, ze poprzeczna belka stalowa na ktorej opieraja sie dzwigary, wisi w powietrzu .
Przed studniami , w korycie rzeki , widoczne sa drewniane stupy bedace pozostatoscia po
»starg” konstrukgji . Stwierdzone uszkodzenia studni spowodowane sa zta jakoscia betonu,
brakiem zbrojenia kregéw oraz stata penetracja wody od goéry stupa— nie sa spowodowane
osiadaniem lub przemieszczeniem studni w czgsci osadzonej w gruncie.

3.2.6 Dojazdy do mostu

Nawierzchnia drogi na dojazdach jest gruntowa ulepszona drobnym kruszywem kamiennym.
Wyprofilowanie najazdow jest zbyt strome i bez wyprofilowania tuku pionowego . Powoduje
to zwigkszone uderzanie kot przejezdzajacych pojazddw o dyling i przenoszenie tych uderzen
na dzwigary i podpory.

4. TECHNICZNA CHARAKTERYSTYKA PLANOWANYCH ROBOT REMON-
TOWYCH.

Celem zapewnienia dalszej bezpiecznej eksploatacji obiektu oraz zabezpieczenie przed awaria
budowlana niezbedne sa prace remontowe poprawiagjace stan obiektu . Ze wzgledu na zty stan
podpér przewiduje si¢ ich rozebranie i wykonanie nowych przyczotkdéw petnosciennych
opartych na dwdch studniach . Usytuowanie przyczotkéw nie spowoduje zawezenia swiatta
poziomego obiektu. Natak przebudowanych podporach przewiduje si¢ ponowne zmontowa-
nie dzwigara z drewnianym pomostem. Rzedna spodu konstrukcji bedzie taka sama jak do-
tychczas. Taki zakres remontu wymaga nastepujacych robét budowlanych.

4.1 Roboty rozbidrkowe
4.1.1 Porecze na obiekcie
Istnigjace porecze sa uszkodzone, zdeformowane — przewiduje sie ich demontaz.

4.1.2 Pomost z dyliny

Ze wzgledu na projektowany zakres robot nalezy zdemontowac pomost drewniany i na czas
remontu zabezpieczy¢ go i ztozy¢ w poblizu obiektu.(w przedmiarze rob6t nie uwzglednia sie
jego transportu) .

4.1.3 Podpory — studnie



Ze wzgledu na stan techniczny : spekania , deformacje , ubytki, catkowite zniszczenie czgsci
studni przewiduje si¢ ich rozebranie a uzyskany gruz betonowy przewidziano do wywiezienia
na wysypisko. Przed linia studni w dnie cieku widoczne sa pale drewniane — prawdopodobnie
czesci podpdr poprzedniego mostu w catosci drewnianego. Wystajace pale drewniane nalezy
wycia¢ 30cm ponizegj istniejacego dna ciekul.

4.2 Roboty naprawcze

4.2.1 Przyczoiki

Po rozebraniu istnigjacych elementéw podpor nalezy zagtebi¢ na giebokosé 2m studnie @100,
po dwie na kazdy przyczétek. Korpusy studni moga by¢ wykonane z kregéw zelbetowych lub
rur salowych . Wymogiem koniecznym jest srednica wewngtrzna 100cm. Zaleznie od przy-
jetel technologii moze wystepowat koniecznosé statego pompowania wody z wnetrza studni .
Po wykonaniu korka nalezy w studni ustawi¢ stup zbrojeniowy opasany spiralnym zbrojeniem
pomocniczym. Po wypetnieniu studni betonem B30 mozna przystapi¢ do szalowania i zbroje-
nia korpusu przyczotka. Przyczétek zaprojektowany jako monolityczny z zawieszonymi
skrzydtami skosnymi. W korpusie przyczotka uksztattowano scianke zapleczna celem utrzy-
mania korpusy drogowego i zabezpieczenia konstrukcji przed ubsypywaniem si¢ gruntu .
Konstrukcje korpusu wykona¢ z betonu B30.

4.2.2 1zolacje

Ze wzgledu narodzaj pomostu nie zachodzi koniecznos¢ wykonania izolacji poziomej . Nale-
zy jedynie zabezpieczy¢ poprzez dwukrotne smarowanie bitumicznym srodkiem izolacyjnym
do betondéw powierzchni przyczétka stykajace si¢ z gruntem.

4.2.3 Lozyska.

Ze wzgledu na charakter obiektu i przewidywany ruch po nim nie przewidziano specjali-
stycznych urzadzen. Celem zapewnienia prawidtowej pracy konstrukcji nosnej przewiduje
Si¢ 0sadzi¢ w gornej powierzchni przyczétka ,staro uzytecznej” szyny kolejowej na ktore
oparte beda dwuteowe belki dzwigara. Nad jednym z przyczétkéw nalezy naspawat na spo-
dzie belek ograniczniki w rozstawie szerokosci gtowki szyny celem zapewnienia podparcia z
ograniczonym przesuwem . Dopuszcza si¢ réwniez zastosowanie typowych urzadzen mosto-
wych — tozysk do konstrukgji stalowych z zachowaniem zasady wolnego podparcia belek..

4.2.4 Dzwigar

Projekt zaklada petne wykorzystanie istnigjacej konstrukcji nosnej . Po ustawieniu 5 belek
dwuteowych o wysokosci 180mm w rozstawie co 125cm . Belki oparte na stalowych 1ozy-
skach wg. pkt 4.2.3 . Migdzy belkami nalezy przyspawaé poprzecznice podporowe z ceowni-
kao wys. 120mm .

4.2.5 Pomost drewniany
Pomost z krawedziakdéw 14x14cm nalezy zmontowaé z materiatu z rozbiorki , jedynie braku-
jace elementy wstawi¢ nowe. Mocowanie krawedziakow do belek zrealizowa¢ poprzez

4.2.6 Odbojnica
Wykona¢ z krawedziaka o0 wym. 6x12cm . Odbojnice mocowac przez przybicie jej do pokia-
du z krawedziakOw.

4.2.7 Porecze
Nalezy wykona¢ nowe porecze z ksztalttownikow stalowych . Stupki poreczy mocowane do
wspornikdw spawanych do belek skrajnych. Wysokos¢ poreczy wynosi 1,20m . Porecze zo-



stanie pomalowana po uprzednim wypiaskowaniu ich powierzchni. Porgcze powinny by¢ po-
malowane farbami odpornymi na oddziatywania chemiczne o catkowitej grubosci powtoki
200um .

5. DANE INFORMACYJNE CZY TEREN, NA KTORYM JEST PROJEK TOWANY
OBIEKT BUDOWLANY JEST WPISANY DO REJESTRU ZABYTKOW , ORAZ
CZY PODLEGA OCHRONIE NA PODSTAWIE USTALEN MIEJSCOWEGO PLA-
NU ZAGOSPODAROWANIA PRZESTRZENNEGO.

Obiekt nie podlega ochronie konserwatorskiej na podstawie ustalen miejscowego planu zago-
spodarowania przestrzennego.

6. DANE OKRESLAJACE WPLYW EKSPLOATACJI GORNICZEJ NA TERENIE
ZAMIERZENIA BUDOWLANEGO ZNAJDUJACEGO SIE W GRANICACH TERE-
NU GORNICZEGO.

Obiekt budowlany nie jest zlokalizowany naterenie gérniczym.

7. INNE KONIECZNE DANE WYNIKAJACE ZE SPECYFIKACJI | CHARAKTERU
OBIEKTU BUDOWLANEGO LUB ROBOT BUDOWLANYCH.

Ze wzgledu na charakter rob6t przewiduje sie catkowite zamkniecie obiektu dla ruchu pojaz-
du i pieszych. Roboty musza by¢ oznakowane — informujace o zamknigtym przejezdzie . Na
dojezdzie do mostu z obu jego stron nalezy usypa¢ zabezpieczajace pryzmy z piasku celem
uniemozliwienia przypadkowego wjazdu na obiekt .

Roboty nalezy prowadzi¢ z uwzglednieniem informacji o bezpieczenstwie i higienie pracy
przy zachowaniu obowiazujacych przepisow BHP.
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CZESC FORMALNO-PRAWNA



Infor macja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

1. Zakres robot oraz kolejnos¢ realizacji remontu mostu.
1.1.Prace rozbi6rkowe,

Rozbidrce poddane zostana :

a) pomost drewniany z dyliny

b) porecz z ksztaltownikow

c) stalowakonstrukcja dzwigara
d) studnie betonowe

€) wyciecie pali drewnianych

1.2. Prace konstrukcyjno-montazowe

a) zaglebienie studni i wykonanie korka z betonu

b) wykonaniei montaz zbrojenia studni

c) betonowanie studni

d) wykonaniei montaz zbrojenia przyczétka , osadzenie tozysk

€) wykonanie szalunku podpory i utozenie betonu

f) montaz konstrukcji stalowej dzwigara z wykorzystaniem istnigjacych elementéw
konstrukgji

g) wykonaniei montaz porgczy z ksztattownikdw wraz z ich pomalowaniem

h) utozenie pomostu z istnigjace] dyliny

1.3 Roboty drogowe

a) odtworzenie nawierzchni gruntowe ulepszonej ttuczniem drogi dojazdowej

2. Wykaz istniejacych obiektow budowlanych.

Remontowany obiekt mostowy.

3. Elementy zagospodarowania terenu mogace stwarza¢ zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi.

- rozbidrkaistniejace] konstrukcji mostu

- wycinkapali drewnianych w korycie cieku

- osadzenie studni w skarpach koryta

- montaz konstrukcji dzwigara narzeka (gicbokos¢ wody pod obiektem ok. 50cm)
- montaz pomostu drewnianego

4. Zagrozenia podczas wykonywania robot.
[0 Podczas prac rozbiérkowych moga nastapi¢ zagrozenia:
- uszkodzenie ciata podczas robét rozbidrkowych przez odpryski materiatow.
- uszkodzenia ciataw trakcie pracy dzwigu i koparki

- przygniecenie przez spadajace elementy konstrukcji
- niebezpieczenstwo w postugiwaniu si¢ lekkim sprzgtem w obregbie wody



- zamoczenie ubran roboczych w trakcie robot

0 Przy wykonywaniu rob6t remontowych konstrukcji i nawierzchni:

- niebezpieczenstwo niezachowania odpowiedniej ostroznosci podczas pracy sprzetu.

- niebezpieczenstwo w czasie zagtebiania studni

- niebezpieczenstwo w trakcie prac montazowych prowadzonych na rzeka (gtebokos¢ wody
pod obiektem ok.50cm)

Wszystkie roboty beda prowadzone przy wstrzymanym ruchu samochodowym i ruchu
pieszym. Ze wzgledu na niewielki ruch samochodowy organizacja ruchu ograniczona bedzie
do oznakowania zamknigcia przejazdu.

5. Sposdb prowadzenia instruktazu.

Instruktaz prowadzony bedzie bezposrednio przed przystapieniem do robét stanowiacych
zagrozenie. Instruktaz winien wskazywac¢ wszelkie niebezpieczenstwa zwiazane z
wykonywaniem powyzszych rob6t (prace przy wysokich temperaturach, w trakcie montazu
przez spawanie elektryczne, pracaw sasiedztwie czynnej jezdni) i sposdb zabezpieczenia
si¢ przed nimi takimi jak ubrania ochronne, kaski, gasnice itp.

6.Srodki techniczne i organizacyjne.

(] Podczas rob6t rozbidrkowych nalezy stosowac nastepujace zasady:
caty teren, na ktérym odbywa sie rozbidrka nalezy uzna¢ za strefe niebezpieczna,
ogrodzi¢ i oznakowa¢ tablicami ostrzegawczymi,
przed przystapieniem do rozbidrki pracownicy powinni by¢ zapoznani z programem
rozbiérki, kolejnoscia robdt, o istniejacych zagrozeniach oraz o bezpiecznym sposobie
j€ wykonania, podcinanie elementow bez ich zabezpieczenia jest zabronione,

[] Przed przystapieniem do zagtebiania studni i ich betonowania nalezy przeszkoli¢
pracownikow w zakresie ich bezpiecznego wykonania. Zaleca si¢ zastosowat
nastepujace srodki bezpieczenstwa:

- roboty przeprowadzi¢ pod zwigkszonym nadzorem kierownika budowy,

- przeprowadzac je powinni pracownicy posiadajacy odpowiednie przeszkolenie,

- pracownicy korzysta¢ beda ze srodkéw ochrony indywidualnej np. rekawice ochronne,
kamizelki, kaski oraz okulary ochronne.

Wszystkie prace przebiega¢ winny pod nadzorem kierownika budowy lub majstra.
Podczas redlizacji prac wszyscy pracownicy zostana zaopatrzeni w srodki ochrony
indywidualnej. Na placu budowy zastosowane rowniez powinny by¢ zbiorowe srodki
bezpieczenstwa — oznakowanie rob6t budowlanych, wydzielone bezkolizyjne stanowiska
pracy sprzetu i ludzi itp.

[0 Materiaty budowlane przechowywane na placu budowy powinny by¢ sktadowane na
utwardzonym odpowiednio do tego przygotowanym miejscu. Plac powinien by¢
ogrodzony, posiada¢ odwodnienie. Wszystkie niezbedne srodki potrzebne do
produkcji dowozone powinny by¢ srodkami transportu na biezaco. Materiaty



dowozone na biezaco sktadowa¢ w migjscach nie kolidujacych ze stanowiskami pracy
sprzetu i ludzi. Na budowie nie stosowac preparatéw niebezpiecznych dla ludzi.

7. Srodki zabezpieczajace zastosowane na placu budowy oraz w strefach
niebezpiecznych na placu i w ich poblizu:

- zastosowanie oznakowania informujacego i ostrzegawczego,

- wylaczenie drogi z ruchu kotowego na czas prowadzenia robdt,

- 0znaczenie stref niebezpiecznych,

- wyznaczenie stanowisk pracy sprz¢tu i ludzi,

- wyznaczenie migjsc biezacego sktadowania materiatow,

- sosowanie srodkow ochrony indywidualnej i zbiorowsj,

- nadzér kierownika budowy lub majstra,

- nie zachodzi potrzeba wydzielania drogi ewakuacyjnej,

- jezeli prace beda prowadzone w ciagu dnia - nie zachodzi potrzeba montazu
oswietlenia,

- jezeli prace beda prowadzone w nocy - zachodzi potrzeba montazu oswietlenia,

- zabezpieczenie i oznakowanie placu budowy po skonczeniu rob6t,

- zastosowanie dodatkowych indywidualnych srodkéw bezpieczenstwa:

- hetmy ochronne,

- okulary i maski ochronne,

- obuwie ochronne i robocze,

- rekawice ochronne i robocze,

- ochrona nauszy,

- ubrania ochronne stosownie do rodzaju robdt,
- kamizelki odblaskowe



“AIFWODZKI ZARZAD MELIORACI

i= ZRDZEN WODNYCH w OPOLU
Ciddziat w Kiuczborku Kluczbork 2.04.2007.

: atisza 4, 46-200 Kluczbork

418104, NP 754-10-36-970

EM.440/2(, /2007.

Zaklad Uslug Inzynierskich
Mosin”

ul. Sienkiewicza 3/802

Wojewadzki Zarzad Melioracji | Urzgdzen Wodnych Opole o/Kluezbork uzgadnia pozytwnie

remonty mostow na rzekach:

’ :) Kl g |EI[ : IE'I:, ork,
_Kanat Miejski ul. Mickiewicza Kluczbork. %UW s
-Kanat Miejski ul. Grunwaldzka Kluczbork. Cq“ - wadegss Dlaieiews
-Stobrawa droga powiatowa 1324 Czaple Stare. mgr ind.
-Kluczborska Struga transportu rolnego Wasice.
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CZESC OPISOWA

1. OPISZAMIERZENIA

1.1. Nazwa inwestycji.
Przedmiotem realizacji jest remont mostu nad rz.Kluczborska Struga w ciagu drogi transportu
rolnego w m.Wasice

1.2.0pis stanu istniejacego

Most drogowy jest obiektem jednoprzestowym, o konstrukcji dzwigara z 5szt. stalowych be-
lek dwuteowych o wys. 180mm. Belki podparte sa swobodnie na dwuteownikach stalowych o
wys. 340mm. Diugos¢ catkowita obiektu wynosi 6,25m , szerokos¢ catkowita mostu wynosi
5,56m. Jezdnia ma szerokos¢ 4,86m brak jest na obiekcie chodnikow .

Na obiekcie brak jest ptyty pomostowej — ruch odbywa si¢ po dylinie poprzecznej jednowar-
stwowej wykonanej z krawedziakow 14x14 cm. Krawedz mostu zabezpiecza porecz stalowa
typu z profili stalowych. Przyczotki w formie 4 stupéw z betonowych kregéw bedacymi jed-
noczesnie studniami fundamentowymi.

1.2.1 Stan nawierzchni

Na obiekcie brak jest nawierzchni — ruch odbywa si¢ po jednowarstwowej dylinie z krawe-
dziakow 14x14cm . Krawedziaki sa utozone , na styk” nacatej diugosci dzwigaréw. Krawe-
dziaki sa w stanie dobrym , brak ubytkéw , wystepuja jedynie niewielkie obdarcia krawedzi .

1.2.2 Porgczei bariery

Porecze z ksztattownikdw (stupki z ceownikéw , podchwyt i przeciagi z katownikow) typu
miejskiego o wysokosci 1,0 m . Catkowicie zniszczona powtoka malarska na porgczach. Obie
porecze sa zdeformowane , odksztatcone mechanicznie.

1.2.3 Urzadzenia obce

Bezposrednio na obiekcie nie stwierdzono obecnosci urzadzen obcych . Natomiast w dnie
cieku , od str. GW w odlegtosci ok. 4m przebiega stalowa rura ostonowa — bez urzadzenia
obcego .

1.2.4 Stan dzwigara

Dzwigar stanowia walcowane dwuteowniki stalowe o wysokosci 180mm . Powtoka malarska
na catej powierzchni belek ulegta zniszczeniu , widoczne sa slady powierzchniowej korozji na
catej powierzchni.. Korozja nie spowodowata jednak utraty przekroju ksztattownika. . Belki
nie sa potaczone poprzecznicami — do spodu belek w dwdch miejscach przyspawano jedynie
ceownik 80 utrzymujacy belki w zatozonym rozstawie. Zaréwno spawy jak i ceowniki sa po-
wierzchniowo skorodowane .

1.2.5 Stan przyczétkow i fundamentow

Przyczotek stanowia betonowe kregi wypetnione ,,chudym” betonem . W chwili obecnej sa
one popekane. Na srodkowych podporach stupo-studnie ulegty w gornej swojej czesci rozkru-
szeniu tak, ze poprzeczna belka stalowa na ktorej opieraja sie dzwigary, wisi w powietrzu .
Przed studniami , w korycie rzeki , widoczne sa drewniane stupy bedace pozostatoscia po
»starg” konstrukgji . Stwierdzone uszkodzenia studni spowodowane sa zta jakoscia betonu
brakiem zbrojenia kregow oraz stata penetracja wody od goéry stupa— nie sa spowodowane
osiadaniem lub przemieszczeniem studni w czgsci osadzonej w gruncie.



1.2.6 Dojazdy do mostu

Nawierzchnia drogi na dojazdach jest gruntowa ulepszona drobnym kruszywem kamiennym.
Wyprofilowanie najazdow jest zbyt strome i bez wyprofilowania tuku pionowego . Powoduje
to zwigkszone uderzanie kot przejezdzajacych pojazddw o dyling i przenoszenie tych uderzen
na dzwigary i podpory.

2. TECHNICZNA CHARAKTERYSTYKA PLANOWANYCH ROBOT REMON-
TOWYCH.

Celem zapewnienia dalszej bezpiecznej eksploatacji obiektu oraz zabezpieczenie przed awaria
budowlana niezbedne sa prace remontowe poprawiagjace stan obiektu . Ze wzgledu na zty stan
podpdr przewiduje si¢ ich rozebranie i wykonanie nowych przyczotkdéw petnosciennych
opartych na dwdch studniach . Usytuowanie przyczotkéw nie spowoduje zawezenia swiatta
poziomego obiektu. Natak przebudowanych podporach przewiduje si¢ ponowne zmontowa-
nie dzwigara z drewnianym pomostem. Rzedna spodu konstrukcji bedzie taka sama jak do-
tychczas. Taki zakres remontu wymaga nastepujacych robét budowlanych.

2.1 Roboty rozbiorkowe
2.1.1 Porecze na obiekcie
| stnigjace porecze sa uszkodzone, zdeformowane — przewiduje sie ich demontaz.

2.1.2 Pomost z dyliny

Ze wzgledu na projektowany zakres rob6t nalezy zdemontowa¢ pomost drewniany i na czas
remontu zabezpieczy¢ go i ztozy¢ w poblizu obiektu.(w przedmiarze rob6t nie uwzglednia sie
jego transportu) .

2.1.3 Podpory — studnie

Ze wzgledu na stan techniczny : spekania, deformacje , ubytki, catkowite zniszczenie czesci
studni przewiduje si¢ ich rozebranie a uzyskany gruz betonowy przewidziano do wywiezienia
na wysypisko. Przed linia studni w dnie cieku widoczne sa pale drewniane — prawdopodobnie
czesci podpdr poprzedniego mostu w catosci drewnianego. Wystajace pale drewniane nalezy
wycia¢ 30cm ponizegj istniejacego dna ciekul.

2.2 Roboty naprawcze

2.2.1 Przyczokki

Po rozebraniu istnigjacych elementéw podpor nalezy zagtebi¢ na giebokosé 2m studnie @100,
po dwie na kazdy przyczétek. Korpusy studni moga by¢ wykonane z kregéw zelbetowych lub
rur salowych . Wymogiem koniecznym jest srednica wewngtrzna 100cm. Zaleznie od przy-
jetel technologii moze wystepowat koniecznosé statego pompowania wody z wnetrza studni .
Po wykonaniu korka nalezy w studni ustawi¢ stup zbrojeniowy opasany spiralnym zbrojeniem
pomocniczym. Po wypetnieniu studni betonem B30 mozna przystapi¢ do szalowania i zbroje-
nia korpusu przyczétka. Przyczotek zaprojektowany jako monolityczny z zawieszonymi
skrzydtami skosnymi. W korpusie przyczotka uksztattowano scianke zapleczna celem utrzy-
mania korpusy drogowego i zabezpieczenia konstrukcji przed ubsypywaniem si¢ gruntu .
Konstrukcje korpusu wykona¢ z betonu B30.

2.2.2 1zolacje



Ze wzgledu narodzaj pomostu nie zachodzi koniecznos¢ wykonania izolacji poziomej . Nale-
zy jedynie zabezpieczy¢ poprzez dwukrotne smarowanie bitumicznym srodkiem izolacyjnym
do betondéw powierzchni przyczétka stykajace si¢ z gruntem.

2.2.3Lozyska

Ze wzgledu na charakter obiektu i przewidywany ruch po nim nie przewidziano specjali-
stycznych urzadzen. Celem zapewnienia prawidtowej pracy konstrukcji nosnej przewiduje
Si¢ 0sadzi¢ w gornej powierzchni przyczétka ,staro uzytecznej” szyny kolejowej na ktore
oparte beda dwuteowe belki dzwigara. Nad jednym z przyczétkéw nalezy naspawat na spo-
dzie belek ograniczniki w rozstawie szerokosci gtowki szyny celem zapewnienia podparcia z
ograniczonym przesuwem . Dopuszcza si¢ réwniez zastosowanie typowych urzadzen mosto-
wych — tozysk do konstrukgji stalowych z zachowaniem zasady wolnego podparcia belek..

2.2.4 Dzwigar

Projekt zaktada petne wykorzystanie istnigjacej konstrukcji nosnej . Po ustawieniu 5 belek
dwuteowych o wysokosci 180mm w rozstawie co 125cm . Belki oparte na stalowych 1ozy-
skach wg. pkt 4.2.3 . Migdzy belkami nalezy przyspawaé poprzecznice podporowe z ceowni-
kao wys. 120mm .

2.2.5 Pomost drewniany
Pomost z krawedziakdéw 14x14cm nalezy zmontowaé z materiatu z rozbiorki , jedynie braku-
jace elementy wstawi¢ nowe. Mocowanie krawedziakow do belek zrealizowa¢ poprzez

2.2.6 Odbojnica
Wykona¢ z krawedziaka o0 wym. 6x12cm . Odbojnice mocowac przez przybicie jej do pokila-
du z krawedziakOw.

2.2.7 Porecze

Nalezy wykona¢ nowe porecze z ksztalttownikow stalowych . Stupki poreczy mocowane do
wspornikdw spawanych do belek skrajnych. Wysokos¢ poreczy wynosi 1,20m . Porecze zo-
stanie pomalowana po uprzednim wypiaskowaniu ich powierzchni. Porgcze powinny by¢ po-
malowane farbami odpornymi na oddziatywania chemiczne o catkowitej grubosci powtoki
200um .

3. DANE OKRESLAJACE WPLYW EKSPLOATACJI GORNICZEJ NA TERENIE
ZAMIERZENIA BUDOWLANEGO ZNAJDUJACEGO SIE W GRANICACH TERE-
NU GORNICZEGO.

Obiekt budowlany nie jest zlokalizowany naterenie gérniczym.

4. INNE KONIECZNE DANE WYNIKAJACE ZE SPECYFIKACJI | CHARAKTERU
OBIEK TU BUDOWLANEGO LUB ROBOT BUDOWLANYCH.

Ze wzgledu na charakter rob6t przewiduje sie catkowite zamkniecie obiektu dla ruchu pojaz-
du i pieszych. Roboty musza by¢ oznakowane — informujace o zamknigtym przejezdzie . Na
dojezdzie do mostu z obu jego stron nalezy usypac zabezpieczajace pryzmy z piasku celem
uniemozliwienia przypadkowego wjazdu na obiekt .

Roboty nalezy prowadzi¢ z uwzglednieniem informacji o bezpieczenstwie i higienie pracy
przy zachowaniu obowiazujacych przepisow BHP.



KSIAZKA PRZEDMIAROW

Lp. Podst ‘ Opis i wyliczenia ‘ j.m. ‘ Poszcz Razem
1/ROBOTY ROZBIORKOWE | PRZYGOTOWAWCZE
1|KNR 2-33 |Rozebranie jezdni mostu drewnianego drewnianej lub z poktadéw kolejowych|ms3
d.1/0103-05 starouzytecznych
6.12*5.55*0.14 m3 4.755
RAZEM 4.755
2|KNR 2-33 |Rozebranie chodnika lub kraweznika mostu drewnianego m3
d.1/0104-03
Uwaga : rozbiorka kraweznika drewnianego
2*0.06*0.12*6.12 m3 0.088
RAZEM 0.088
3|KNR 2-33 |Demontaz poreczy mostowych t
d.1{0702-03
2*0.1 t 0.200
RAZEM 0.200
4/KNR 2-01 |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa drogi w terenie |km
d.1/0119-03 réwninnym
1 km 1.000
RAZEM 1.000
5/KNR 4-04 |Rozebranie faw,stép i fundamentéw pod maszyny betonowych o grub.(wys.) |m3
d.1/0302-03 ponad 100 cm
Uwaga : przyjeto przez analogie dla rozbiorki podp6r ze studni betonowych
3.14*0.5*0.5*3*4*2 m3 18.840
RAZEM 18.840
6|KNR 2-10 |Wycigganie pali drewnianych wbitych na gtebokos¢ do 4 m z terenu lub szt.
d.1/0110-02 rusztowan
2*5 Szt. 10.000
RAZEM 10.000
7|KNR 4-04 | Transport gruzu samochodem samowytadowczym przy recznym zatadowa- |m3
d.1/1105-01 niu i mechanicznym roztadowaniu na odl.do 1 km
25 m3 25.000
RAZEM 25.000
8/KNR 4-04 |Transport gruzu samochodem samowytadowczym przy recznym zatadowa- |m3
d.1/1105-02 niu i mechanicznym roztadowaniu - dodatek za kazdy rozpoczety km ponad
1km
Krotnos¢ = 6
25 m3 25.000
RAZEM 25.000
9| kalkulacja |Opfata za skladowanie odpadéw na wysypisku t
d.1\wlasna
25*2.3 t 57.500
RAZEM 57.500
2/|PODPORY
10/KNR 2-10 |Opuszczanie studni zelbetowych na gtebok.do 15 m przy recznym wydoby- |m3
d.2|0703-02 waniu gruntu nawodnionego kat.|lI
4*3.14*0.5*0.5*2 m3 6.280
RAZEM 6.280
11/KNR 2-10 |Zabetonowanie dna studni m3
d.2|0706-04
4*3.14*0.5*0.5*0.20 m3 0.628
RAZEM 0.628
12|KNR 2-33 |Przygotowanie zbrojenia na budowie fundamenty podpor - prety o ér. do 16- |t
d.2/0207-02 20 mm
Uwaga : dot. zbrojenia studni
2*0.086 t 0.172
RAZEM 0.172
13/KNR 2-33 |Montaz zbrojenia podpory stupowe i przyczétki - prety o $r. 16-20 mm t
d.2|0208-07
2*0.086 t 0.172
RAZEM 0.172
14/KNR 2-10 |Wypetnienie studni betonem w gruntach nawodnionych m3
d.2|0706-02
4*1 m3 4.000
RAZEM 4.000
15/KNR 2-33 |Przygotowanie zbrojenia na budowie podpory stupowe i przyczétki - prety o |t
d.2/0207-07 $r. 16-20 mm
Uwaga : dot. zbrojenia korpusu przyczétka
2*0.514 t 1.028
RAZEM 1.028
16/KNR 2-33 |Deskowanie ptytami ze sklejki bakelizowanej - podpory masywne,$ciany opo-| m2
d.2|/0204-01 rowe i $ciany maskujgce o wys.do 4 m
1 m?2 1.000

Norma PRO Wersja 4.01, Marzec 2003 r.




KSIAZKA PRZEDMIAROW

Lp. Podst Opis i wyliczenia j.m. Poszcz Razem
RAZEM 1.000
17/|KNR 2-33 |Montaz zbrojenia podpory stupowe i przyczétki - prety o $r. 16-20 mm t
d.2|0208-07
2*0.514 t 1.028
RAZEM 1.028
18/KNR 2-33 |Betonowanie przy uzyciu pompy na samochodzie - podpory,sciany oporowe i|m3
d.2/0210-05 mury pachwinowe
2*3.2 m3 6.400
RAZEM 6.400
19/KNR 2-33  |Montaz fozysk o masie do 2.0 t szt.
d.2/0211-01
2*5 Szt. 10.000
RAZEM 10.000
3|DZWIGAR
20|KNR 2-33 |Ustroje niosgce mostéw drew.- wbudowanie dzwigaréw giéwnych stalowych |t
d.3/0102-02 ze stezeniami stalowymi
Uwaga : materiat dzwigaréw z odzysku .
5*6.25*0.0291 t 0.909
RAZEM 0.909
21/KNR 2-33 |Czyszczenie blachownic w konstr.stalowych mostéw reczne szczotkami do |t
d.3/0718-01 Il st.czystosci
0.91 t 0.910
RAZEM 0.910
22|KNR 2-33 |Malowanie blachownic w konstr.stalowych mostéw reczne pedzlem jedna |t
d.3/0718-07 warstwa
Krotnos¢ = 3
0.91 t 0.910
RAZEM 0.910
4/POMOST
23|KNR 2-33  |Utozenie drewnianej jezdni mostu drewnianego z pojedynczym poktadem z  |m3
d.4{0103-02 bali
Uwaga : materiat z odzysku - uzupetnienie elementéw uszkodzonych 30%
6.25*5.5*0.14*0.3 m3 1.444
RAZEM 1.444
24/KNR 2-33  |Utozenie kraweznika mostu drewnianego m3
d.4/0104-02
2*6.25*0.06*0.12 m3 0.090
RAZEM 0.090
25/KNR 2-02 |Balustrady tarasowe z pochwytem stalowym m
d.4/1209-01 Uwaga : przyjete przez analogie dla poreczy stalowych.
2*6.25 m 12.500
RAZEM 12.500
5/DOJAZDY
26|KNR 2-01 |Zasypywanie przestrzeni za $cianami budowli sztucznych w nasypach kole- |m3
d.5/0504-04 jowych i drogowych przy uzyciu ubijakéw mechanicznych - kat.gr.I-11
2*5.5*2*0.5 m3 11.000
RAZEM 11.000
27/KNR 2-31 |Nawierzchnia z ttucznia kamiennego - warstwa dolna z tlucznia - grub.po za- |m?
d.5/0204-03 geszcz.10 cm
2%3%4 m2 24.000
RAZEM 24.000
28/KNR 2-31 |Nawierzchnia z ttucznia kamiennego - warstwa gérna z ttucznia - grub.po m2
d.5/0204-05 zageszcz.7 cm
2%3%4 m2 24.000
RAZEM 24.000
6/ROBOTY WYKONCZENIOWE
29/KNR 2-31 |Stupki do znakéw drogowych z rur stalowych o $r. 50 mm szt.
d.6/0702-01
2 Szt. 2.000
RAZEM 2.000
30|KNR 2-31 |Przymocowanie tablic znakéw drogowych zakazu,nakazu,ostrzegawczych, |szt.
d.6/0703-01 informacyjnych o pow. do 0.3 m2
2 Szt. 2.000
RAZEM 2.000

Norma PRO Wersja 4.01, Marzec 2003 r.
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REMONT MOSTU W CIAGU DROGI TRANSPORTU ROLNEGO

PRZEZ RZ. KLUCZBORSKA STRUGA W M. WASICE

SLEPY KOSZTORYS

Lp

Nr
Specyfikagji

Techniczng

Podstawa

Wyszczegoblnienie elementow
rozliczeniowych

j.m.

[lo$é

Cena
jedn.

Wartos¢

D.01.01.01

KNR 2-01 0119-03

Odtworzenie usytuowania obiektu i punktow wysokosciowych
Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa drogi w
terenie rowninnym

km

RAZEM

2.

D.01.02.03.

KNR 2-33 0103-05

KNR 2-33 0104-03

KNR 2-33 0702-03

KNR 4-04 0302-03

KNR 2-10 0110-02

Wyburzenie obiektéw budowlanych i inzynierskich
- rozebranie jezdni mostu drewnianego drewniangj lub z poktaddw

kolgjowych starouzytecznych
6.12*5.55*0.14
rozebranie chodnika lub kraweznika mostu drewnianego
Uwaga : rozbiorka kraweznika drewnianego.
2*0.06*0.12*6.12
Demontaz poregczy mostowych
2*0.1
Rozebranie taw, stop i fundamentéw pod maszyny betonowych o
grub.(wys.) ponad 100 cm
Uwaga : przyjeto przez anaogig dla rozbiorki podpor ze studni
betonowych
3.14*0.5%0.5*3*4*2
wyciaganie pali drewnianych whitych na gigbokos¢ do 4 m z tere-
nu lub rusztowan
2*5

szt

4.8

0,1

0,2

18,8

10

RAZEM




3. M.41.01.01 Wywdz gruzu budowlanego
KNR 4-04 1105-01 |- transport gruzu samoch. samowyt. przy recznym zatadunku i me- 25
chanicznym roztadowaniu na odl. 1km
KNR 4-04 1105-02 |- transport gruzu samoch. samowyt. przy recznym zatadunku i me-
chanicznym roztadowaniu-dodatek za dod. 6km 25
kalkulacja wiasna - oplata zawysypisko
25*2,3 57,5
RAZEM *
4. M.11.04.01 Studnie fundamentowe 2100
KNR 2-100703-02 | opuszczanie studni zelbetowych na gtebok. do 15 m przy recznym 6,3
wydobywaniu gruntu nawodnionego kat.111
4*3.14*0.5%0.5*2
KNR 2-100706-04 | zabetonowanie dna studni 0,63
4*3.14*0.5%0.5*0.20
KNR 2-330208-07 | montaz zbrojenia podpory stupowe i przyczéiki - prety o sr. 16- 0,17
20 mm
2*0.086
KNR 2-100706-02 | wypetnienie studni betonem w gruntach nawodnionych 4
4*1
RAZEM *
5. M.12.02.01 Roboty betonowe — zbrojenie
KNR 2-330207-07 |  Przygotowanie zbrojenia na budowie podpory stupowe i przy- 1,03
czokki - prety o $r. 16-20 mm
Uwaga : dot. zbrojenia korpusu przyczotka
2*0.514
KNR 2-330208-07 | Montaz zbrojenia podpory stupowe i przyczéiki - prety o sr. 16- 1,03
20 mm
RAZEM *
6. M.13.01.01 Roboty betonowe — deskowanie
KNR 2-330204-01 |- Deskowanie ptytami ze sklgjki bakelizowaneg - podpory masyw- 1
ne,sciany oporowe i sciany maskujace o wys.do 4 m

RAZEM




M.13.03.03

KNR 2-33 0210-05

Roboty betonowe — betonowanie betonem klasy B30

- Betonowanie przy uzyciu pompy na samochodzie - podpo-
ry,sciany oporowe i mury pachwinowe
2*3.2

6,4

RAZEM

8.

M.14.01.01

KNR 2-33 0102-02

Konstrukcja stalowa dzwigara

- ustroje niosace mostow drew.- wbudowanie dzwigaréw gtow-
nych stalowych ze stezeniami stalowymi
Uwaga : materiat dzwigaréw z odzysku .
5*6.25*0.0291

0,91

RAZEM

KNR 2-33 0103-02

KNR 2-33 0104-02

KNR 2-02 1209-01

Pomost drewniany z odbojnicami

- ulozenie drewniangj jezdni mostu drewnianego z pojedynczym
poktadem z bali
Uwaga : materiat z odzysku — uzupet. elem. uszkodzonych 30%
6.25*5.50.14*0.3

- ulozenie krawgznika mostu drewnianego
2*6.25*0.06*0.12

- baustrady tarasowe z pochwytem stalowym
Uwaga : przyjete przez analogig dla porgczy stalowych.
2*6.25

1,44
0,09

12,5

RAZEM

10.

D 05.02.01

KNR 2-31 0204-03

KNR 2-31 0204-05

Nawierzchnie tluczniowe

- nawierzchnia z ttucznia kamiennego - warstwa dolna z ttucznia -
grub. po zaggszcz.10 cm
2%3*4

- nawierzchnia z tlucznia kamiennego - warstwa gorna z ttucznia -
grub. po zaggszcz.7 cm

24

24

RAZEM




11. D.07.08.01. Oznakowanie pionowe drég.
KNR 2-310702-01 - stupki do znakéw drogowych z rur stalowych o $r. 50 mm szt.
KNR 2-310703-01 | przymocowanie tablic znakdw drogowych zaka- szt.
zu,nakazu,ostrzegawczych,informacyjnych o pow. do 0.3 m2
RAZEM *

SUMA




D-M -00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji techniczngl sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robét drogowych i mostowych w trakcie remontu mostu w ciagu drogi transportu
rolnego nad rz. Kluczborska Strugaw m.Wasice.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje techniczne sa dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdlne dla robét
objetych specyfikacjami technicznymi, dla poszczegélnych asortymentéw robot drogowych i
mostowych.

1.4. Okresdlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponize okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepuja-
co:

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno-
uzytkowa (drogg) albo jego czgs¢ stanowiaca odrebny element konstrukceyjny lub technolo-
giczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

Dhlugos¢ mostu - odlegtosé migdzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, aw przypadku mo-
stow tukowych z nadsypka - odlegtos¢ w $wietle podstaw sklepienia mierzonaw osi jezdni
drogows.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pie-
szych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpie-
czeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdbéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunig-
cia po jego zakonczeniu.

Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy
urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych
w toku wykonywania robot.

Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogo-
wej i ruchu pieszego.

Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowaniaw jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Koronadrogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia
Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czgs¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, tworzaca ustréj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.



K orpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktérajest ograniczona korona drogi i skarpami

rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozeniaw nim konstrukcji na-

wierzchni.

Rejestr obmiar 6w - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuza-

cy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szki-

cow i ew. dodatkowych zatacznikdw. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu
przez Inzyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiaja-

cego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwiazanych z ocena jakosci mate-

rialbw oraz robot.

M aterialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacja pro-

jektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera,

M ost - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogows i

ruchu pieszego.

Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen

od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniagjacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ru-
chu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa zngjdujaca Si¢ miedzy warstwa $cieralna a podbudowa, zapew-
nigjaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub
profilu istniejace) nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na pod-
toze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczs.

€) Podbudowa zasadnicza - gérna czes¢ podbudowy spetnigjaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spetnigjaca, obok funkcji nosnych, funk-
cje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek pod-
loza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcingjaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktéregj gtbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcingjaca - warstwa stosowanaw celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacel powyzs.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do na-
wierzchni.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w

os drogi lub obiektu mostowego.

Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przepro-

wadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢é - zgodnos¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi toleran-

cjami, ajesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmo-

wanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszcza-

niaw nim drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze rowniez obgjmowac teren przewi-

dziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i sSrodowisko przed uciazli-
wosciami powodowanymi przez ruch na drodze.



Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania Sie pojazdéw,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gigbokosci przemarzania.
Podtoze ulepszone - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszo-
naw celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.
Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemng), dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projekto-
we.

Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju po-
dituznym) istnigjacego potaczenia.

Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do
przeptywu matych ciekdw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowe-
go, pieszego.

Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlane-
go, na przyktad droga, kolgj, rurociag itp.

Przetar gowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowsj, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

Przyczblek - skrgjna podpora obiektu mostowego. Moze sktada¢ sie z petngj sciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Rozpietos¢ teoretyczna - odlegtos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przgsta mosto-
wego.

Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegtos¢ miedzy zewngtrznymi krawe-
dziami konstrukcji obiektu, mierzonaw linii prostopadte] do os podituznej, obejmuje catkowita
szerokos¢ konstrukcyjna ustroju niosacego.

Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokosé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegol-
nych rodzajow ruchu oraz szerokos¢ chodnikéw mierzona w swietle poreczy mostowych z
wylaczeniem konstrukgji przy jezdni dotem oddzielajacel ruch kotowy od ruchu pieszego.
Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technolo-
giczng ich wykonania.

Tunel - obiekt zagtehiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogows i
ruchu pieszego.

Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolgjowa lub inna droga dla bezkolizyjnego zapewnie-
nia komunikacji drogows i ruchu pieszego.

Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebna catosé kon-
strukcyjna lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwiazanych z budowa,
modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jg elementu.

1.5. Ogdblne wymagania dotyczace robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedziany za jakosé¢ ich wykonania oraz zaich zgodnos¢ z doku-
mentacja projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.



1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawigjacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren bu-
dowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokali-
zacje | wspOtrzedne punktdw gtownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa eg-
zemplarze dokumentacji projektowej i komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiaro-
wych do chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wy-
konawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczeg6towych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wy-
konawcy stanowia cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w cate dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowiazuje kolegjnosé
ich waznosci wymienionaw ,, Ogélnych warunkach umowy” .

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian
I poprawex.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw waznigjszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i
ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy mate-
riatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wy-
maganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa
lub ST i wptynie to na niezadowalgjaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostana
zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgod-
niony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu
rob6t projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewnigjac W ten sposob bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zap6r i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera
Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice



informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wia-
Czony W ceng umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace,

b) podgmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie uni-
ka¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznegj i innych, awynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopdw i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikOw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowsy.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpo-
wiednie przepisy, naterenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabez-
pieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat redlizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia
Nie dopuszcza Sie uzycia materiatdbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét beda miaty aprobate techniczna wydana przez
uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych mate-
riatbw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu rob6t ich
szkodliwosé¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zama-
wigjacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatdw od wiasciwych organdw admini-
stracji panstwowe.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, aich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Za-
mawiajacy.



1.5.8. Ochrona wiasnosci publiczng i prywatne)

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawigjacego w ramach planu
ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodze-
niem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszel-
kiego rodzaju robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzynierai wiadze lokalne o zamiarze rozpo-
czeciarobot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Inzynierai zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac
wszelkigj pomocy potrzebne przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen os pojazdéw

Wykonawca stosowaé Si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na 0$ przy transporcie
materialdw i wyposazenia nai z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw i w sposdb ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie
osiowe hie beda dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budo-
wy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczen-
stwai higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetnigjacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zyciai zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje Si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyze nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowney.

1.5.11. Ochronai utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia rob6t (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalgjacym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powi-
nien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie poznigj niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polece-
nia.



1.5.12. Stosowanie si¢ do prawai innych przepisbw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i migj-
scowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisdw i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

"Wykonawca bedzie przestrzega praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wy-
petnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac
kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Co najmnigj na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje dotyczace propo-
nowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie
Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inzyniera.
Zatwierdzenie partii materiatbw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie mate-
riaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciagly spetnigja wymagania ST w czasie postepu
robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw migjscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyska-
nie materiatdw z jakichkolwiek zrédet miejscowych wiaczajac w to zrédita wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed roz-
poczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawiergaca raporty z badan terenowych i laboratoryj-
nych oraz proponowana przez siebie metode wydobyciai selekcji do zatwierdzenia Inzyniero-
wi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych ma-
teriatéw z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, aw tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopOw i migjsc pozyskania piasku i zwi-
ru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych
migjsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania nato pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopdw w obrebie terenu budowy pozatymi, ktére zostaty wyszczeg6lnione w do-
kumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazuja-
cymi na danym obszarze.



2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzynieraw celu sprawdzenia

zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki materialdw moga by¢

pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akcepta-

cji okreslongj partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane naste-

pujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniona wspétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta mate-
rialbw w czasie przeprowadzania inspekdji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w migjscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wyko-
nawcy na uzycie tych materiatbw do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatléw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robo6t, w ktérym znajduja sic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wyko-
nawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzeb-
ne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty Swoja jakos¢ | wiasci-
wos¢ do robét i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Migjsca czasowego sktadowania materiatdw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
migjscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w migjscach zorganizowa-
nych przez Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera 0 swoim
zamiarze co ngmnigj 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli be-
dzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodza
materiatu nie moze by¢ poznigj zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartymw ST, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez |nzyniera; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony | zaakcepto-
wany przez Inzyniera.

Liczbai wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowsj, ST i wskazaniach Inzynieraw terminie przewidzia-
nym umowa.



Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiskai
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacii Inzyniera, nie
moze by¢ pdznigj zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzeniai narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslo-
nymi w dokumentacji projektowsj, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢c wymagania dotyczace przepisdw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na
osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodo-
wane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos¢ za-
stosowanych materiatdw i wykonywanych rob6t, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wyso-
kosci wszystkich elementow robo6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumen-
tacji projektowsej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyzna-
czaniu robdt zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez |nzyniera nie zwalnia Wyko-
nawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projek-
towegj i w ST, atakze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgled-
ni wyniki badan materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy ba-
daniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace narozwazana kwestie.

Polecenia | nzyniera beda wykonywane nie poznigj niz w czasie przez niego wyznaczo-
nym, po ich otrzymaniu przez Wykonawceg, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z
tego tytutu ponosi Wykonawca.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera pro-
gramu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie rob6t zgodnie z do-
kumentacja projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czegs¢ 0golna opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia robdt,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp.,,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0sdb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegolnych
elementOw robot,

- system (sposbb i procedure) proponowane] kontroli i sterowania jakoscia wykony-
wanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzeniado pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wia-
snego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- §posbb oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania
tych informacji Inzynierowi;

b) cze$¢ szczegbtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowaniai urzadzenia pomiarowo-
kontrolne,

- rodzajei ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowaniai zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- §posdb zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utrata ich wiasciwosci w czasie
transportu,

- §posdb i procedure pomiardéw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, le-
gdizacjai sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

- §posbb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢
zatozona jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg rob6t i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadze-
nia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalgjacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscia
zapewnigjaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w doku-
mentacji projektowej i ST



Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ s okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kon-
troli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzeniai sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wy-
maganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich in-
spekciji.

Inzynier bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnie-
ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy perso-
nelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigciate beda tak powazne, ze moga wpltynaé
ujemnie nawyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatow
i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagni¢ciaw pracy laboratorium Wykonawcy
zostana usunicte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdbw ponos Wy-
konawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez Wy-
konawce usunicte lub ulepszone z wiasngj woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te po-
krywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez |nzyniera
beda odpowiednio opisane i 0znakowane, w sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przy-
padku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowat mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszyb-
cigj, nie poznig jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatéw.



Inzynier, po uprzednigj weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawcg,
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdw i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier moze pobierac prébki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodno-
$ci materiatdw i robo6t z dokumentacja projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonaw-

ce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzyciatylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami tech-
nicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepisdw i dokumentdw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- aprobata techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskig)

Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt 1
i ktére spetnigja wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznacz-
ny jg cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, aw
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan
beda dostarczone przez Wykonawcg |1 nzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnigja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawigjacego |
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwaran-
cyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz techniczne i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jg imieniai nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym nume-
rem zatacznikai opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowsy,

uzgodnienie przez | nzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,
terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementow robdt,



- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia lnzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszeniai daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych
i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrzaw okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograni-
czeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projek-
towse,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych ba-
dan z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inneistotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone

Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecialub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant

nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalgjacy narozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementéw robot. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie w sposdb ciagty w jednost-
kach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia
o0 jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodniongj w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do
odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace

dokumenty:

a) kopia zgtoszenia zamiaru rozpoczecia robot,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) zatwierdzony (opracowany przez Wykonawce robot) plan wyltaczen trakcji elektryczne)

€) zatwierdzony (opracowany przez Wykonawce robot) projekt wytaczen i ograniczen w ru-
chu kolgjowym

f) zgoda Stuzby Ochrony Kolel na wejscie na teren kolgjowy (wystapienie Wykonawcy)

g) protokoty odbioru robdt,

h) protokoly z narad i ustalen,

i) korespondencj¢ na budowie.



(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miegjscu odpowiednio zabez-
pieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtwo-
rzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzynierai przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie ob-
mierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmnigj na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie
lub gdzie indzigf w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu miesiecznej
ptatnosci narzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawcg i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslaniailosci robdt i materiatdw

Dtugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone po-
ziomo wzdtuz linii osiows.

Jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m?
jako diugos¢ pomnozona przez sredni przekroj.

llosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzeniai sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzeniai sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakcep-
towane przez Inzyniera.

Urzadzeniai sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzeniate
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaga-
niom ST Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewnigjac W sposob ciagty zachowanie do-
ktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot,
atakze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza sie¢ w czasie ich wykonywania.



Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zrozu-
mialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szki-
cami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku migjsca szkice moga by¢ do-
taczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgod-
niony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odhidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalng ocenie ilosci i jakosci wy-
konywanych rob6t, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwigjacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.
Odbioru robét dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ dangj czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
po6znigj jednak niz w ciagu 7 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiado-
mienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawiera-
jacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odhidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru cze-
sciowego robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robét
dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalng ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ichilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Inzyniera

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowaw
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisa wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzynierai Wykonawcy. Komiga odbierajaca roboty dokonaich oceny jakosciowe na podsta-



wie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno-
$ci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komiga zapozna Sig z redlizacja ustalen przyjetych w trak-
cie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwiaszcza w zakresie wykonania ro-
b6t uzupetnigjacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub rob6t uzupetnigjacych
w warstwie scieralngj lub robotach wykonczeniowych, komiga przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komige, ze jakos¢ wykonywanych rob6t w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzgled-
nieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczen-
stwo ruchu, komiga dokona potracen, ocenigjac pomniejszona wartos¢ wykonywanych robét
w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawigjacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nast¢pujace dokumenty:
1.dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zo-
stata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2.szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetnia-
jace lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST, [
ew. PZJ,
6.deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i
ew. PZJ,
7.0pinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefo-
nicznej, energetycznej, gazowej, oswietleniaitp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wiascicielom urzadzen,
9.geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojeniaterenu,
10.kopi¢ mapy zasadniczel powstate) w wyniku geodezyjng inwentaryzacji powykonawcze.

W przypadku, gdy wg komigji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komigaw porozumieniu z Wykonawca wyznaczy po-
nowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komige roboty poprawkowe lub uzupetnigjace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetnigjacych wyznaczy komiga.

8.5. Odhidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednie-
niem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidr ostateczny robét”.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke ob-
miarowa ustalona dla dangj pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w dangj pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jgf wykonanie, okreslone dla te roboty w ST
i w dokumentacji projektowsy.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t beda obejmowac:
- robocizneg bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartos¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkdw i transportu na teren budowy,
- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych zawartych w D-
M-00.00.00 obgjmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnio-
ne w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obegimuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organiza-
cji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robét,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczen-
stwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikdw, barier, oznakowan
i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obgmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i swiatel,

(b)utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obgmuje:
(a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE



L

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).

Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzenng i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994
r. w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjngj (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z p6znigjszy-
mi zmianami).



D.01.01.01 ODTWORZENIE USYTUOWANIA OBIEKTU | PUNKTOW WY SO-
KOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszegj specyfikacji techniczngl s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru ro-
b6t zwiazanych z wytyczeniami przy remoncie mostu w ciagu drogi transportu rolnego nad  rz.
Kluczborska Strugaw m.Wasice.

1.2 Zakres stosowania ST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stanowi czgs¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych
przy zlecaniu i realizacji rob6t przy remoncie mostu w ciagu drogi transportu rolnego w
m.Wasice.

1.3 Zakres robot objetych ST
Roboty , ktérych dotycza specyfikacje , obegmuja wszystkie czynnosci umozliwigjace i majace na
celu odtworzenie w terenie potozenia obiektu inzynierskiego zgodnie z dokumentacja projektowsa.

1.3.1 Wyznaczenie obiektéw liniowych

Wyznaczenie obiektéw liniowych obgimuje sprawdzenie wyznaczenia oS obiektu i punktow wy-
sokosciowych , zastabilizowanie ich w sposob trwaly , ochrong ich przed zniszczeniem , oznako-
wanie w sposodb utatwigjacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania
obiektu .

1.4 Okreslenia podstawowe

[0 Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania os trasy , punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy .

[0 Punkty gtéwne obiektu — punkty umozliwigjace wyniesienie w terenie ksztalt i wymiary
obiektu inzynierskiego.

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w ST D.00.00.00 "Przepisy ogolne" .

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych rob6t oraz za ich zgodnos¢ z do-
kumentacja projektowa , ST , oraz z poleceniami Inzyniera .

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0.50m . Pale drewniane umiesz-
czone w sasiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ Srednice
0..15-0.20m i dtugos¢ 1.5-1.7m.



Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane o diugosci okoto 0.3m i
srednicy 0.05-0.08m . Swiadki whijane obok palikow powinny mieé diugosé¢ okoto 0.5m i przekroj
prostokatny .

3. SPRZET

Do odtworzenia i wyznaczenia punktow obiektu inzynierskiego nalezy stosowaé nastepujacy
Sprzet :

[ teodolity lub tachimetry

0 niwelatory

[] damierze

0 tyczki

[ faty

[l tasmy stalowe

Sprzet stosowany do pomiaréw powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymagane) doktadnosci pomia-
ru.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ustalenia ogdlne

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK .
Zamawigjacy zobowiazany jest dostarczy¢ Wykonawcy aktualny podkiad geodezyjny z zaznaczo-
nym usytuowaniem obiektu W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawigjacego Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczeniai pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbtowego wytyczenia
robot .

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwadlifikacje i
uprawnienia . Wykonawca ponos odpowiedzialnos¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych
rob6t z dokumentacja projektowa , ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich przez Projektanta a
zaakceptowanych przez inspektora nadzoru .

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ inspektora nadzoru o jakichkolwiek bigdach
wykrytych w wytyczaniu punktow gtownych trasy i obiektu . Bledy te powinny by¢ usunicte na
koszt Zamawigjacego .

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektoweg) sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu . Jezeli Wykonawca stwierdzi , ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien po-
wiadomi¢ o tym inspektora nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiednich decyzji przez Inzyniera . Wszystkie roboty dodatkowe ,
wynikajace z rézni¢ rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowsj i rzednych rzeczywi-
stych , akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego

Zaniechanie powiadomienia inspektora nadzoru oznacza , ze roboty dodatkowe w takim przypad-
ku obciaza Wykonawcg .

Wszystkie roboty , ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed zaak-
ceptowaniem wynikOw pomiarow przez inspektora nadzoru .



Punkty gtdwne trasy i obiektow(zjazdow , mijanek) musza by¢ zaopatrzone w oznaczenie okre-
Slajace w sposob jednoznaczny charakterystyke i potozenie punktow. Formai wzor tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez inspektora nadzorul.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot .

Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiagjacego zostana zniszczone przez Wykonawce
swiadomie lub wskutek zaniedbania , a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
rob6t , to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy .

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t naleza do obo-
wiazkow Wykonawcy .

5.2 Wyznaczenie potozenia innych obiektéw (zjazddw, mijanek)

Dlatych obiektéw nalezy wyznaczy¢ ich potozenie w terenie poprzez :

wytyczenie os obiektu

wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie obiektu

Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢c z doktadnoscia okreslona w pkt 6 . Rzedne punktéw
wyznaczajacych potozenie obiektu nalezy okresli¢ z doktadnoscia do 1cm w stosunku do rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowsy .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ w/g ogblnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK .

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z wyznaczeniem trasy jest dtugos¢ w [km]

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robdt zwiazanych z odtworzeniem trasy oraz wytyczeniem punktéw gtéwnych innych
obiektow nastepuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z
kontroli geodezyjngj , ktére Wykonawca przedktada Zamawiagjacemu .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania rob6t obgimuje :

0 wyznaczenie punktow gtéwnych os trasy i punktow wysokosciowych

0 wyznaczenie punktow gtéwnych oraz usytuowanie podpér remontowanego obiektu.

[0 wykonanie pomiar6w biezacych w miare postepu robot , zgodnie z dokumentacja projektowa

0 zastabilizowanie punktow w sposob trwaty

[0 ochronaich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwigjace odszukanie i ewentualne odtworze-
nie



D.01.02.03. WYBURZENIE OBIEK TOW BUDOWLANYCH | INZYNIERSKICH

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji techniczng

Przedmiotem ninigjszgj specyfikac]i techniczng sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwiazanych z robotami rozbiérkowymi na remontowanym moscie w ciagu drogi transportu
rolnego nad rz. Kluczborska Strugaw m.Wasice.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako element przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych rob6t oraz zaich zgodnosé¢ z do-
kumentacja projektowa , ST oraz poleceniami Inzyniera.

2. SPRZET.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom wskazanym w ST lub by¢ uzgodnionym przez Inzy-
niera.

Jakiekolwiek urzadzenia, sprzet , maszyny i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

Do wykonania robét zwiazanych z wyburzeniem obiektow inzynierskich nalezy stosowat:

[] tadowarki

[] spycharki

[] dzwigi

[] mioty pneumatyczne

[l zrywarki

[] frezarki

[] samochody ciezarowe samowytadowcze

aw razie potrzeby specjalistyczny sprzet do wyburzen i prac strzatowych.

3. TRANSPORT.

Materiat z rozbiorki nalezy przewozié¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez
Inzyniera .Wybor srodka transportu zalezy od warunkéw lokalnych.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetniac wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie, wymiaréw tadunku i innych
parametrow technicznych.

4. WYKONANIE ROBOT.

Roboty rozbidérkowe obgimuja usuniecie z pasa drogowego elementow mostu tzn. elementow
wskazanych w dokumentacji projektowej oraz roboty rozhiérkowe warstw nawierzchni drogowej
w obrebie robét ziemnych

Rozbidrke poszczegdlinych elementow konstrukcji nalezy usuwa¢ mechanicznie za pomocs :

[0 porecze stalowe — palnik acetylenowy , drobne narzedzia budowlane , dzwig , samochéd

skrzyniowy



[0 warstwy nawierzchni ttuczniowe] — koparka podsiebierna, samochdéd ciezarowy samowyta-
dowczy

[0 poktad drewniany — drobne narzedzia budowlane , palnik acetylenowy

[0 dzwigary stalowe — palnik acetylenowy , drobne narz¢dzia budowlane , dzwig

[0 betonowe studnie — mtoty pneumatyczne , koparka podsicbierna, samochéd ciezarowy samo-
wyladowczy

[0 pale drewniane — pity do cieciadrzewa, dzwig , samochdd skrzyniowy

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodo-

wania zbednych uszkodzen . O ile nie stgja Si¢ one wiasnoscia Wykonawcy powinien on prze-

wiezé je namigjsce wskazane przez Inzyniera. Zatadunek na srodki transportu odbywa si¢ odpo-

wiednim sprzetem do danego rodzaju materiatu. Bezuzyteczne materialy i elementy powinny by¢

wywiezione w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Do robot rozbiérkowych mozna przystapi¢ dopiero po zapewnieniu objazdu.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robét rozbiorko-
wych, usuni¢cia resztek budowli , gruzu betonowego , elementéw stalowych oraz stopnia uszko-
dzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

6. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowa rob6t zwiazanych z wyburzeniem obiektéw inzynierskich jest metr sze-
scienny rozebrang konstrukcji mostu (m®) . Obmiar rob6t nie powinien obgjmowaé jakichkolwiek
robot nie wykazanych w dokumentacji projektowsy , z wyjatkiem zaakceptowanych na pismie
przez Inzyniera . Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowaznienia Inzyniera nie moga
stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowa zaplate.

7. ODBIOR ROBOT.

Odbioru robét dokona Inzynier , po zgtoszeniu rob6t do odbioru przez Wykonawce . Odbiér po-
winien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania postepu robét. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie
ustalonym z Inzynierem.

8. PLATNOSC.

Wykonane i odebrane prace zostana optacone w/g stawki jednostkowey:

[1 zam® wyburzonych obiektow inzynierskich obgjmujacych :

rozbiorka chodnikow z kapinosami oraz plyty wyrOwnawczej wraz z transportem urobku na odl.
do 10 km,

[ zam?® rozebranych wszystkich warstw nawierzchni obejmujacych :

rozebranie nawierzchni bitumicznej, uporzadkowanie migjsca prowadzonych robot, zatadunek na
srodek transportowy, transport na odl. do 10 km.



D 05.02.01 NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem ninigjszgj specyfikac]i techniczng sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwiazanych z remontem mostu w ciagu drogi transportu rolnego nad rz. Kluczborska Stru-
gaw m.Wasice.

1.2 Zakres stosowania specyfikagji
Specyfikacje techniczne sa czescia sktadowa dokumentow przetargowych , ich nierozerwalna
czescia bedaca podstawa do okreslania zakresu rob6t oraz podstawa do ewentualnych roszczen.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjami
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t przy wykonywaniu
nawierzchni tluczniowsj .

1.4 Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia ttuczniowa - jedna lub wigce) warstw z ttuczniai klinca kamiennego , lezacych na
podtozu naturalnym lub ulepszonym wzglednie na podbudowie , zaklinowanych i uzdatnionych do
bezposredniego przejmowania ruchu , przy czym warstwa scieralna jest wykonana z ttucznia bez
uzycia lepiszcza czy spoiwa.

K orpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu , ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami
rowow

Wykop plytki - wykop , ktérego glebokos¢ jest mnigjszaniz 1m

Wykop sredni - wykop , ktérego gtebokosé jest zawartaw granicach od 1m do 3m

Kruszywo famane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku co ngimnigj jednokrotnego przekru-
szena skat litych i rozsiana na frakcje lub grupy frakcji , charakteryzujace si¢ ziarnami ostro kra-
wedziowymi o nieforemnych ksztattach .

Thuczen - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziaren 31.5-63mm..

Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziaren 4-31.5mm ..

Mial - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziaren do 4mm

Piasek - kruszywo naturalne o wielkosci ziarn do 2mm.

1.5 Ogolne wymagania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robét oraz
zaich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa , specyfikacja inzynierska , zaleceniami Inzyniera
oraz sztuka inzynierska .

2. MATERIALY

Wszystkie materialty przewidziane do zastosowania w zabezpieczeniu podlegaja odbiorowi Inzy-
niera (lub z jego upowaznienia przez Inspektora Nadzoru) . Odbidér udokumentowany powinien
by¢ wpisem w Ksiazke Budowy .

2.1 Materiaty kamienne
Materiaty kamienne do wykonania nawierzchni ttuczniowej powinny sktada¢ si¢ z kruszywa tama-
nego jednorodnego , bez domieszek biologicznych , gliny i innych zanieczyszczen .



Do wykonania nawierzchni nalezy uzy¢ nastgpujacego rodzaju kruszywa , wg.BN-84/6774-02 lub
BN-87/6774-04 :

a kruszywa grube - ttuczen 31.5-63mm albo kliniec 20-31.5mm
a kruszywo drobne do klinowania - kliniec 4-20mm

a kruszywo do zamulania nawierzchni - piasek

Inzynier moze dopusci¢ do wykonania nawierzchni inne rodzaje kruszywa , wybrane sposréd
wymienionych w PN-84/S-96023 .

Tablical. Wymagania dla ttuczniai klincaw zaleznosci od kategorii ruchu

Lp.

Wiasciwosci

Wymagania dla ruchu lek-
kiego i bardzo lekkiego

1

Scieralnosé w bebnie kulowym (Los Angeles) wg. PN-79/B-
06714/42
a) po petng liczbie obrotéw , % ubytku masy , nie wiecg niz:

- w thuczniu 50

- w klincu 50

b) po 1/5 pelng liczby obrotéw , % ubytku masy w stosunku

do ubytku masy po petngj liczbie obrotéw , nie wigcej niz 35
2 | Nasiakliwos¢ wg. PN-77/B-06714/18 , % nie wigce niz :

a) dlakruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 3.0

b) dlakruszyw ze skat osadowych 5.0
3 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu wg. PN-78/B-06714/20 , %

ubytku masy nie wigcgj niz :

a) dlakruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 10.0

b) dlakruszyw ze skat osadowych 10.0
4 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej meto-

dy bezposrednig) wg. PN-78/B-06714/19 i BN-84/6774-02 a

ubytku masy , nie wigcg niz :

- w klincu nie bada sie

- w thuczniu

Tablica 2 Wymagania dla tluczniai klinca, dla wszystkich kategorii ruchu wg.BN-84/6774-02

Lp Wiasciwosci Wymagania
1 |Uzarnieniawg.PN-91/B-06714/15
a) zawartos¢ ziaren mnigjszych niz 0.075mm , odsianych na
mokro , % masy , nie wigcg niz :
- w ttuczniu 3
- w klincu 4
b) zwartos¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub klincu , %
masy , nie mnig niz 75
C) zawartos¢ podziarniaw ttuczniu lub klincu , % masy , nie
wigcg niz 15
d) zawartos¢ nadziarniaw ttuczniu lub klincu , % masy , nie
wigce niz 15
2 | Zawartos¢ zanieczyszczen obcych w ttuczniu lub klincu wg.
PN-77/B-06714/12 , % masy , nie wigcej niz 0.2
3 | Zawartos¢ ziaren nieforemnych wg.. PN-78/B-06714 , % ma-




Sy nie wigcg niz :
- w tluczniu 40
- w klincu nie bada sie

4 | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych w ttuczniu lub klincu
Barwa cieczy wg.. PN-78/B-06714/26 , barwa nie ciemnigjsza
niz wzorcowa

Tablica 3. Wymagania dla miatu

Lp Wiasciwosci Wymagania dla miatu
1 |Zawartos¢ zanieczyszczen obcych wg.. PN-77/B-06714/12 ,

% masy , nie wiecg niz : 0.5
2 | Wskaznik piaskowy wg.. BN-64/8931-01 , nie mnigjszy niz :

- dla kruszywa z wyjatkiem wapieni 20

- dla kruszywa z wapieni 20
3 | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych . Barwawzorcowa

cieczy wg.. PN-78/B-06714/26 . Barwa nie ciemnigjszaniz : wzorcowa
4 | Zawartos¢ nadziarniawg.. PN-91/B-06714/15 , % masy , nie

wigce niz: 20
5 | Zawartosc¢ frakgji 2.0-4.0mmwg.. PN-91/B-06714/15 , %

masy , powyzegj nie bada si¢

3. SPRZET

Do wykonania nawierzchni ttuczniowej mozna stosowac nastepujacy sprzet :

[] uktadarki lub rowniarki do rozécielania ttucznia

[l walce statyczne , zwykte o nacisku jednostkowym co najmniej 30 KN/m? , ew. walce wibracyj-
ne o nacisku jednostkowym watu wibrujacego co ngjmniej 18 kN/m?* lub plytowe zageszczarki
wibracyjne o nacisku jednostkowym co najmnigj 16kN/n’

[0 przewozne zbiorniki do wody (beczowozy) zaopatrzone w urzadzenia do rozpryskiwania wo-
dy oraz pompy do napetniania beczkowozu woda

Sprzet musi by¢ w petni sprawny i dostosowany do technologii i warunkow wykonywania robot
oraz wymogow wynikajacych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie . Do prac nalezy sto-
sowaé sprzet posiadajacy atest i instrukcje uzytkowania.

4. TRANSPORT

Transport materiatéw i sprzetu uzywanych w pracach przy uktadaniu nawierzchi ttuczniowej po-
winien odbywa¢ si¢ zgodnie z zasadami obowiazujacymi w resorcie transportu oraz zgodnie z
wymogami producenta materiatow i sprzetu

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi do zaakceptowania projekt organizacji i harmo-
nogram robot , uwzglednigjace wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana studnia potacze-
niowa.




5.1 Podtoze pod nawierzchnig tluczniowa

Nawierzchnia tluczniowa powinna powinna by¢ utozona na poditozu zapewnigjacym nieprzenika-
nie drobnych czastek gruntu do warstwy nawierzchni . Na gruncie spoistym pod nawierzchnia
tluczniowa powinna by¢ utozona warstwa odcingjaca z piasku grubego

5.2 Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubos¢ warstwy nawierzchni tluczniowe nie moze by¢ po zageszczeniu mnigjsza od
7cm . Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci , przy uzyciu
uktadarki albo réwniarki . Grubos¢ roztozone warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby
po jg zageszczeniu i zaklinowaniu byta réwna wymaganej grubosci warstwy .

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ watowane przejsciami walca statycznego , gtadkiego
0 nacisku jednostkowym nie mnigjszym niz 30kN/m? . Watowanie nawierzchni o jednostronnym
spadku poprzecznym powinno rozpoczaé si¢ od dolng krawedzi i przesuwaé pasami podiuznymi ,
czesciowo naktadajacymi Sig , w strong gorngj krawedzi nawierzchni . Dobér walca gtadkiego w
zaleznosci od twardosci watowanego ttucznia mozna przyjmowac wg.. tablicy 4 .

Tablica4 . Dobor walca gtadkiego w zaleznosci od twardosci watowanego ttucznia .

Twardos¢ | wytrzymatosé na sciskanie skaly , z ktorgj wy- | Dopuszczalny nacisk w kN/m szero-
konano ttuczen kosci tylnych két walca

Migkka 30-60 Mpa 55-70
Sredniotwarda 60-100 Mpa 65-80

Twarda 100-200 Mpa 75-100

Bardzo twarda, ponad 200 Mpa 90-120

Watowanie mozna zakonczy¢ , gdy przed kotami walca przestgja si¢ tworzy¢ fale, aziarno
tlucznia o wymiarze okoto 40mm pod naciskiem kota walca nie wttacza si¢ w nawierzchnig , lecz
miazdzy Sig nanigj .

Po przewatowaniu kruszywa grubego nalezy zaklinowac je przez stopniowe rozsypywanie kru-
szywa drobnego (klinca) przy ciagtym zaggszczaniu walcem statycznym gltadkim .

Warstwy dolng (o ile uktada si¢ na nigj od razu warstwe gérna) nie klinuje si¢ , gdyz niecatkowi-
cie wypetnione przestrzenie migdzy ziarnami ttucznia powoduja lepsze zwiazanie obu warstw ze
soba . Natomiast gorna warstwe nalezy klinowa¢ tak dtugo , dopoki wszystkie przestrzenie nie
zostana wypetnione klincem .

W czasie zageszczania walcem gtadkim zaleca si¢ skrapia¢ kruszywo woda tak czesto , aby byto
stale wilgotne , co powoduje, ze kruszywo mnigl Si¢ tamie , mnig wyokragla ,i tatwig uktada
szczelnie pod walcem .

Zageszczanie mozna uwazaé za zakonczone , j&sli nie pojawigja Sig slady po walcu i wybrzuszenia
warstwy kruszywa przed watami .

Zamulenie gornej warstwy nawierzchni nalezy wykona¢ poprzez rozsypanie cienkiej warstwy pia-
sku , obficie skropienie woda i wtarcie w zaklinowana warstwe ttucznia . W trakcie zamulania
nalezy przepuscic kilkarazy walec na szybkim biegu transportowym , aby utworzona papka zo-
stata wessana w gtab warstwy . Waly walca nalezy obficie polewa¢ woda , w celu uniknigcia
przyklgjania do nich papki , ziarn klincai tlucznia . zamulenie jest zakonczone , gdy papka prze-
staje przenika¢ w gtab warstwy .

Jesli nie dokonuje si¢ zamulania nawierzchni , to do klinowania kruszywa grubego nalezy doda¢
(do Kklinca) réwniez miat .

W przypadku zageszczania kruszywa sprzetem wibracyjnym zageszczanie nalezy przeprowadzic
wedtug zasad podanych dla walcéw gtadkich , lecz bez skrapianiawoda .




Po zaklinowaniu i zamuleniu nawierzchni , nalezy posypat ja suchym piaskiem i odda¢ do eksplo-
atacji . W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dba¢ aby byla ona stale wilgotna

6. KONTROLA JAK OSCI
Odbiorowi jakosciowemu podlegaja :

6.1 Zgodnos¢ z dokumentacja projektowa
Czynnos$¢ ta polega na poréwnaniu wykonywanych badz wykonanych rob6t z dokumentacja pro-
jektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiaréw .

6.2 Badania przed przystapieniem do robot .

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do wykonaniarobét i przedstawi¢ wyniki badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatdow wg..
zasad podanych w punkcie 2.1 . Badania te powinny obgjmowac wszystkie wiasciwosci kruszywa
okreslone w pkt. 2.1 ninigjszej specyfikacji .

6.3 Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1 R6wnos¢ nawierzchni

Nierownosci podituzne nawierzchni mierzy¢ 4 metrowa tata lub plantografem w osi kazdego pasa
ruchu zgodnie z norma BN-68/8931-04 , z czgstotliwoscia jednokrotna po utozeniu nawierzchni .
Nierownosci poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4 metrowa fata jednokrotnie po utozeniu
nawierzchni .

6.3.2 Rzedne nawierzchni

Rzedne nalezy sprawdza¢ jednokrotnie po utozeniu nawierzchni : na poczatku i koncu zjazdu .
Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie po-
winny przekracza¢ +1cmi-2cm.

6.4 Badaniaw czasie robot

6.4.1 Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robét przy budowie nawierzchni ttuczniowe
powinna by¢ nastgpujaca:

- badania uziarnienia kruszyw , zawartosci zanieczyszczen obcych w kruszywie i zawartosci zia-
ren nieforemnych w kruszywie nalezy wykona¢ przynajmnigj 1 raz na zmianie robocze)

- badania scieralnosci kruszywa , nasiakliwosci kruszywa , odpornosci kruszywa na dziatanie
mrozu - nalezy wykonat przy kazdej zmianie zrodta pobierania materiatow .

6.4.2 Badania wiasciwosci kruszywa

W czasie rob6t Wykonawca bedzie prowadzit badania wiasciwosci kruszywa , okreslone w tabli-
cachl,2,3iwpkt. 2.

Uziarnienie kruszywa , zawartos¢ zanieczyszczen obcych i zawartos¢ ziarn nieforemnych powin-
no by¢ przez Wykonawce badane z czestotliwoscia podana w pkt. 6.4.1 Prébki nalezy pobierat w
Sposob losowy z roztozoneg) warstwy , przed jg zageszczeniem . Wyniki badan powinny by¢ na
biezaco przekazywane Inzynierowi .

Badania petne kruszywa , obegimujace oceng wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt. 2.3 po-
winny by¢ wykonane przez Wykonawce z czestotliwoscia gwarantujaca zachowanie jakosci robot
i zawsze w przypadku zmiany zrodta pobierania materiatow . Probki do badan petnych powinny
by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera .

6.5 Badaniai pomiary wykonane nawierzchni



6.5.1 Warunki ogolne

Kontrola ta polega na poréwnaniu ich cech z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projek-

towe i ST, w tym : na podstawie dokumentéw okreslgjacych jakos¢ przewidzianych do wbudo-

wania materiatdw i poréwnaniaich cech z normami przedmiotowymi , atestami producentéw lub

warunkami okreslonymi w ST oraz bezposrednio na budowie przez ogledziny zewnetrzne lub

przez badania specjalistyczne .

Przy czym okresla sig nastepujaca hierarchi¢ waznosci :

1. ogledziny zewngtrzne przeprowadzone bezposrednio na budowie

2. normy przedmiotowe

3. warunkami okreslonew ST

4. badania specjalistyczne przeprowadzone przez zaakceptowane przez Zamawiajacego laborato-
rium

5. atesty producentéw

6.5.2 Wymagania dotyczace grubosci warstw

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po je zaggszczeniu co najmnigj w

dwaoch losowo wybranych punktach . Dopuszczalne odchytki od projektowane] grubosci na-

wierzchni nie powinny przekracza¢ []1cm.

6.5.3 Zasady postepowania z wadliwie wykonana nawierzchnia

Wszystkie kruszywa nie spetnigjace wymagan dotyczacych uziarnieniai wiasciwosci podanych w

odpowiednich punktach specyfikacji zostana odrzucone . Jezeli kruszywa , nie spetnigjace tych

wymagan zostaly wbudowane to beda , na polecenie Inzyniera, wymienione przez Wykonawcg

nawiasciwe , na koszt Wykonawcy .

W przypadku stwierdzenia niewlasciwych parametréw geometrycznych badz nosnosciowych wy-

konang nawierzchni , Wykonawca wykona naprawy po uprzednim spulchnieniu powierzchni . Na

pisemne wystapienie Wykonawcy Inzynier moze zastapi¢ wymog naprawy nawierzchni na potra-

cenia od ceny kontraktowsj , pod warunkiem , ze wady te mieszcza si¢ w dopuszczanych grani-

cach okreslonych dla nawierzchni w ,, Instrukcji DP-T14 o dokonywaniu odbioru robét drogo-

wych i mostowych ...” . Potracenia zostana obliczone wg.. wzoréw podanych w cytowanej in-

strukgji , z tym , ze koszt 1n? nawierzchni bitumicznej zostanie zastapiony kosztem 1nv* na-

wierzchni ttuczniows .

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robdt zwiazanych z budowa nawierzchni tluczniowej jest ilos¢ m* wykona-
nel nawierzchni o taczneg grubosci 17cm .

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robot zwiazanych z budowa nawierzchni tluczniowej nastgpuje po spetnieniu i stwierdze-
niu wpisem w Ksiazke Budowy czynnosci wymienionych w pkt.6 .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos¢ za wykonanej nawierzchni ttuczniowej zgodnie z obmiarem , wynikami pomiaréw i ba-
dan laboratoryjnych oraz atestami wbudowanych materiatéw prefabrykowanych. Cena wykonania
nawierzchni tluczniowe obgmuije :

roboty pomiarowe i przygotowawcze

dostarczenie materialow

przygotowanie podtoza

roztozenie warstwy kruszywa grubego o projektowane grubosci , szerokosci , i profilu
zaklinowanie warstwy kruszywa grubego

wykonanie zamulenia nawierzchni

I I o



D.07.08.01. OZNAKOWANIE PIONOWE DROG.

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji.

Przedmiotem ninigjszgj specyfikac]i techniczng sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
oznakowania pionowego zwiazanego z remontem mostu w ciagu drogi transportu rolnego nad
rz. Kluczborska Strugaw m.Wasice.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji Rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z :
0 z dostarczeniem na budowg znakow atakzeich zamontowaniem. Zakresem swym
obegjmuja wymagania stawiane materiatom i wykonywanej pracy.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych robo6t
oraz zaich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz zaleceniami
Inzyniera

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektemi ST.

2. MATERIALY

Materiaty stosowane musza posiada¢ atest dopuszczajacy do stosowaniaw drogownictwie.
Znaki drogowe musza by¢ wyklgjane z folii odblaskowej co najmniej |1 generacji. Srednice
znakdw zgodnie z rozporzadzeniem dla drég lokanych.

Przewiduje si¢ zastosowanie nastgpujacych materiatow:

a) stupki znakéw drogowych z rur stalowych £70 mm

b) znaki drogowe ptaskie

3. SPRZET
Sprzet uzywany do montazu oznakowania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera

4. TRANSPORT
Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatéw do wykonania oznakowania po-
winny odbywa¢ si¢ tak aby zachowaé ich dobry stan techniczny.

5. WYKONANIE ROBOT.

Oznakowanie docelowe pionowe zawiergjace ograniczenie nosnosci do 15T powinno by¢ za-
montowane przed oddaniem obiektu do uzytkowania. Zamawiajacy jako zarzadca drogi ma
mozliwos¢ wprowadzenia innego oznakowania lub zaniechania ustawiania znakéw przy obiek-
cie.



Osadzenie stupkéw powinno odbywac sie¢ poprzez wykopanie dotu na gigbokos¢ 80cm , usta-
wienie stupka centralnie i wypionowanie go . Nastgpnie zastabilizowanie go z ubiciem, gruzem
budowlanym i wypetnienie otworu ciektym betonem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Odbiorowi podlegaja: zamocowanie i ustawienie stupkow wraz z montazem wszystkich ele-
mentow znakow.

7. OBMIAR.
Jednostka obmiarowa jest [szt.] ustawionego kompletnego znaku

9. PLATNOSC
Po wykonaniu catosci rob6t objetych pozycja za szt ustawionego oznakowania .



M 11.02.01 WYPOM POWYWANIE WODY Z WYKOPU

1.1. WSTEP.

Przedmiotem ninigjszgj specyfikac]i techniczngl sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robo6t zwiazanych z remontem mostu w ciagu drogi transportu rolnego nad rz. Kluczborska
Strugaw m.Wasice

1.2. Zakres zastosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako element przetargowy i kontraktowy.

1.3. Zakres rob6t objetych ST.
Ustalenia zawarte w ninigjszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robét przy pompowaniu
wody podczas wykonywania fundamentu przyczotka.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Pompa - urzadzenie do przemieszczania wody z obszaru o cisnieniu nizszym do obszaru

0 cisnieniu wyzszym lub odwrotnie.

Pozostate okreslenia zgodne z obowiazujacymi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST-DM-00.00.00 ,,Przepisy ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedziany za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych
rob6t oraz zaich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa , ST oraz z zaleceniami Inzyniera.
Og6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST DM.00.00.00 "Przepisy ogolne" .

2. MATERIALY.
Nie przewiduje si¢ stosowania podstawowych materiatow.

3. SPRZET.

Do pompowaniawody przewiduje Si¢ zastosowa nastepujacy sprzet :
- pompa membramowa o wydajnosci 18 - 24m’/h,

- pompa spalinowa,

- pompa elektryczna o wydajnosci 60 - 360m*/h,

- agregat pradotworczy,

- osprzet do pomp - weze i rurociagi do odprowadzania wody.

4. TRANSPORT.
Transport dowolnymi srodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Roboty przygotowawcze.

Wykonawca zobowiazany jest do przygotowania odpowiednich stanowisk dla pompy
zapewnigjacych ich wiasciwe ustawienie i bezpieczna pracg.

5.2. Pompowanie wody.

5.2.1. Pompowanie wody z wykopu i wnetrza rury studni.

Po wykonaniu grodzy ziemnej oraz po podniesieniu si¢ wody w rowie, nalezy przystapi¢ do
pompowania wody pompami elektrycznymi lub spalinowymi o wydajnosci 60 - 360m’/h.



Wode nalezy pompowaé podczas wykonywania nastepujacych robot :

- rozbiorki istniejacego przepustu,

- fundamentu oraz montaz prefabrykatéw zelbetowych przepustu,

- roboty ziemne wraz z wykonaniem zelbetowych scianek czotowych przepustu,

- zasypanie wykopOw w obrebie przepustu,

- umocnienie narzutem kamiennym dna wlotu i wylotu.

Pompowana wodg nalezy odprowadza¢ na druga strone przepustu wezami lub rurociagami
na odlegtos¢ pozioma 30m, przy wysokosci podnoszeniado 3,0m.

Pompowanie mozna prowadzi¢ z przerwami w zaleznosci od poziomu wody w rowie przy
grodzy. Maksymalny poziom do ktérego moze by¢ spietrzona woda w rowie powinien
wynosi¢ 20cm ponizej krawedzi grodzy oraz krwedzi rowu .

Po wykonaniu czgsci przelotowej przepustu oraz scianek czotowych mozna przerwat
pompowanie wody i dokona¢ stopniowego spuszczenia wody poprzez czesciowe otwarcie
zastawki, tak aby woda przeptywajac nie podmywata gruntu wokot przepustu .

5.2.2. Pompowanie oczyszczajace.

Po wykonaniu wykop6w pod podtoze grodzy oraz fundamentowych pod przepust i scianki
ponizel zwierciadta wody gruntowej, a pozniej w zwiazku z ewentualnym przesaczaniem si¢
wody przez grodze, zachodzi koniecznosé¢ pompowania wody pompami np. membranowymi.
Wodwczas w rogu wykopu zaktada sie smok pompy w uprzednio wykonanej studzience, do
ktérej woda sptywa rowkami. W miare wykonywania wykopu pogiebiania si¢ studzienke az do
osiagnigcia projektowanego poziomu dna fundamentu.

Wykonanie fundamentu musi by¢ rozpoczete tuz po zakonczeniu robét ziemnych, aby dno
wykopu nhie byto narazone na dziatanie czynnikow atmosferycznych. Po wykonaniu
fundamentu z betonu, wodg nalezy pompowa¢ az do zwiazania betonu.

6. Kontrola jakosci robot.

Kontrolowa¢ nalezy :

- sprawnos¢ pracy pomp,

- odprowadzenie wody wezami lub rurociagami,
- bezpieczenstwo pracy przy pompowaniu wody.

7. Obmiar robat.
Przyjeto rozliczenie ryczaltowe .

8. Odbidr robdt.
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu powinien by¢ przeprowadzony po
zgtoszeniu przez Wykonawceg Inzynierowi o catkowitym zakonczeniu pompowania wody.

9. Podstawa platnosci.

Platnos¢ objeta jest ryczaltem za czas pompowania wody bez uwzglednianiailosci godzin
pompowania ani ilosci przepompowanej wody.

Cena ryczaltowa obgjmuije :

- zakup lub dzierzawe sprzetu do pompowania,

- dostarczenie sprzetu na miejsce budowy,

- utrzymywanie i konserwacja sprzgtu,

- Czas pracy sprzetu wraz z obstuga podczas pompowania wody,

- demontaz sprzetu po zakonczeniu pompowania,

- uporzadkowanie terenu.



M.11.04.01 STUDNIE FUNDAMENTOWE @100

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem specyfikacji techniczngl sa wymagania dotyczace wykonaniai odbioru funda-
mentu ze studni opuszczanych metoda studniarska przy remoncie mostu w ciagu drogi trans-
portu rolnego nad rz. Kluczborska Strugaw m.Wasice.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje techniczne sa dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

2. MATERIALY.

Wykonawca do wykonania robét zapewni:

- rury stalowe lub zelbetowe srednicy wewnetrznej 100cm

- stal zbrojeniowa St3SX i 18G2b (lub zamienne)

- betonB10i B30

Co najmnigj na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Rob6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje dotyczace propo-
nowanego Zrodta wytwarzania lub zamawianiai odpowiednie swiadectwa badan laboratoryj-
nych oraz probki do zatwierdzenia przez | nspektora Nadzoru. W przypadku betonu zostanie
przedtozona do akceptacii receptura jeg wykonania oraz materialy : cement , kruszywo ,
ewentualne domieszki.

Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty aw tym: optlaty, wynagrodzeniai jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materiatéw do Robét.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z Terenu
Budowy, badz ztozone w migjscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nad-
zoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych rob6t, niz te dla ktorych zo-
staty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nad-
zoru.

Kazdy rodzaj Robot, w ktdrym znajduja Sig nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wyko-
nawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac Sig z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzeb-
ne do Robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé

i wiasciwos¢ do Robdt i byly dostepne do kontroli przez I nspektora Nadzorul.

Migjsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w migjscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza Terenem Budowy w migjscach zorganizowa-
nych przez Wykonawcg.

Jesli ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywa-
nych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co ngjmnigj 2
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla ba-
dan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pdznigj zmieniany bez zgody I nspektora Nadzoru.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nie-



korzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Rob6t. Sprzet uzywany do Rob6t powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartymw ST, lub projekcie organizacji Rob6t, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony

i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczbai wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywa-
ny w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania

Wykonawca dostarczy | nspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopusz-
czenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli ST przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
Cje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢
pOznigj zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzeniai narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostana przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Ogo6lne warunki transportu podano w ST M 00.00.00 ,, Wymagania ogélne” Zatadunek , trans-
port roztadunek i sktadowanie materiatbw do wykonywania pali powinny odbywa¢ si¢ tak , aby
zachowa¢ ich dobry stan techniczny .

5. WYKONANIE ROBOT .

5.1 Wyznaczenie osi studni
Punkty wyznaczajace osie studni powinny by¢ oznaczone w gruncie w sposob trwaty . Szkic z
podaniem oznaczen i odlegtosci pomiarowych nalezy wiaczy¢ do dokumentacji budowy .

5.2 Opuszczanie studni

5.2.1 Ustawienie prefabrykatow studni

Ustawienie dzwigiem studni centralnie nad wyznaczonymi punktami ich srodkéw . Teren pod
studnie nalezy wyréwnat tak by zostaly one ustawione pionowo.

5.2.2 Opuszczanie studni

Rure nalezy wprowadza¢ w grunt metoda studniarska na giebokos¢ 2m — poprzez wybieranie
reczne lub wybierakiem gruntu ze srodka studni. Jg opuszczanie nastepuje samoczynnie pod
cigzarem wiasnym W przypadku naptywu wody do wnetrza studni nalezy wypompowywa ja
tak umozliwi¢ prowadzenie prac. urzadzeniami wymuszajacymi jg pograzanie . W przypadku
prowadzenia prac recznie wydobywanie gruntu odbywa si¢ do pojemnikéw wyciaganych wy-
ciagarka linowa. Urobek z wydobycia nalezy zatadowat i wywiez¢ samochodami samowyia-
dowczymi w migjsce wskazane przez Inwestora. Rzedna géry studni jest rzedna posadowienia
przyczotka .

5.2.3 Przygotowanie dna studni.

Formowanie korka studni nalezy rozpocza¢ bezposrednio po zakonczeniu opuszczania. Jezeli

uktadanie mieszanki betonowej w otworze nie rozpocznie si¢ w ciagu 3 godz. od zakonczenia
opuszczania, nalezy bezposrednio przed formowaniem korka pogtebi¢ otwor o 0,5m i uzyska-



na przestrzen wypetni¢ betonem korka (tailos¢ betonu nie zostanie zaptacona przez I nwesto-
ra).

5.3 Wykonanie i montaz zbrojenia

Szkielet zbrojenia sktada sie z pretéw podituznych , uzwojenia oraz elementéw zapewniajacych
wiasciwe usytuowanie zbrojeniaw studni . Zbrojenie podituzne , zaprojektowane z pretéw ze
stali 18G2-b o odpowiednig srednicy , nie powinno by¢ zamieniane innymi srednicami bez
uzgodnienia z Inzynierem i autorem projektu .

Potaczenia pretéw szkieletu powinny zapewnia¢ sztywnosé szkieletu . Prety podiuzne taczy sig
ze spirala przez zgrzewanie lub spawanie spoinami montazowymi . Potaczenie pretow podiuz-
nych ze spirala lub strzemionami zaleca si¢ wykona¢ w 25% stykow . Szkielet zbrojeniowy
powinien by¢ przygotowany w jednym odcinku . Szkielet zbrojenia nalezy ustawia¢ w otworze
osiowo , z zachowaniem wymagane odlegtosci od $cian otworu (otulenie > 5¢cm) | zabezpie-
czy¢ przed przesunigciem w trakcie formowania pala.

5.4 Betonowanie studni

5.4.1 Mieszanka betonowa

llos¢ cementu nie powinna by¢ mnigjsza niz 300kg/m® , a przy betonowaniu metoda kontraktor
350 kg/m® . Konsystencje mieszanki betonowej nalezy dostosowa¢ do metody jg ukladania.
W projekcie przewidziano zastosowanie betonu B30 o wodoszczelnosci min. W8 .

5.4.2 Uktadanie mieszanki betonowej

Sposdb uktadania mieszanki betonowej powinien zapobiegac jgj zanieczyszczeniu lub roz-
segregowaniu oraz zapewni¢ dobre zespolenie betonu z korpusem studni gruntem . W otwo-
rach suchych mieszank¢ wprowadzamy przez rurg , w otworach wypetnionych woda lub za-
wiesing uktada si¢ metoda kontraktor .

5.4.3 Transport mieszanki betonowe

Mieszanke betonowa nalezy transportowaé srodkami i sposobami zapobiegajacymi jg roz-
segregowaniu . Mieszanke bez dodatkdw opdznigjacych wiazanie nalezy utozy¢ w otworze w
czasie nie diuzszym niz 1 godz. od jg przygotowania przy temperaturze otoczenia 15-20°C ,
1,5 godz. przy temperaturze otoczenia 5-15°C oraz 0,5 godz. przy temperaturze >20°C .

5.5 Roboty wykonczeniowe

Gtlowice studni nalezy oczyscic i usuna¢ warstwe betonu zanieczyszczonego lub uszkodzonego
w czasie formowania . Z pretéw zbrojeniowych wystajacych ponad gtowice nalezy usunaé za-
nieczyszczenia betonem , zawiesina lub gruntem .

5.OBMIAR | ODBIOR ROBOT.

Jednostka obmiaru jest: [szt] wykonang studni zgodnie ze zleceniem i pomiarem w terenie .

Platnos¢ , w przypadku fakturowania czgsciowego, nastapi za wykonanie wszystkich studni.

Wykonanie studnie nie moga odbiega¢ od nastepujacych tolerancji :

- poziom posadowienia nie moze rozni¢ Si¢ 0 wigcgj niz £2cm

- usytuowanie srodka studni w stosunku do srodka wytyczonego nie moze rézni¢ si¢ 0 wig-
cg niz £5cmw osi obiektu i 10cm po jego szerokosci.

- odchylenie studni nie moze by¢ wigksze niz +3cm gornej krawedzi studni wzgledem dolne).

- Przesuniecie os jedng studni wzgledem drugiej na jednym przyczotku nie moze by¢ wigk-
sze niz £2cm



W przypadku wystgpowania wigkszych odchylen niz dopuszczalne Inspektor Nadzoru w poro-
zumieniu z Projektantem kazdorazowo podejmie decyzje o dalszych krokach.
6. WARUNK| PLATNOSCI .

llos¢ zakonczonych i odebranych robot w/g obmiaru zostanie zaptacona w/g cen jednostko-
wych za jednostke podanaw punkcie 4 obejmujaca roboty podane w punkcie 3.



M.13.01.01 ROBOTY BETONOWE — DESKOWANIE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem ninigjszgj specyfikac]i techniczng sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wykonaniem deskowania w trakcie remontu mostu w ciagu drogi trans-
portu rolnego nad rz. Kluczborska Strugaw m.\Wasice .

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje techniczne sa dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

2. MATERIALY.

Wykonawca do wykonania robét zapewni:

- sklgka szalunkowa

- drewno szalunkowe (stemple , krawedziaki , deski)

- szalunki inwentaryzowane systemowe z poszyciem ze sklgjki

- szalunki inwentaryzowane stalowe

Z przedtozonych propozycji systemow-sposobow deskowan Inspektor Nadzoru wybierze je-
den celem zastosowania na obiekcie podlegajacym naprawie . Wybor materiatu jest indywidu-
alny dla kazdego obiektu.

Co najmnigj na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Rob6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje dotyczace propo-
nowanego Zrodta uzyskania materiatow do zatwierdzenia przez | nspektora Nadzoru.
Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty aw tym: optlaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materiatdw do Robot. Wykonawca wykona rowniez wia-
snym kosztem i staraniem projekty deskowan dla poszczeg6lnych zakresdw robét.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z Terenu
Budowy, badZz ztozone w migjscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj Robot,
w ktérym zngjduja Si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzeb-
ne do Robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé

i wiasciwos¢ do Robot i byly dostepne do kontroli przez I nspektora Nadzorul.

Migjsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w migjscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza Terenem Budowy w migjscach zorganizowa-
nych przez Wykonawcg.

Jesli ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywa-
nych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co ngjmnigj 2
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla ba-
dan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pdznigj zmieniany bez zgody I nspektora Nadzoru.



3. SPRZET

Wykonawca do wykonania robét zapewni:

- dzwig samochodowy o udzwigu min. 12T

samochdd skrzyniowy

pite tarczowa stotowa

pite tancuchowa

drobne elektronarzedzia (wycinarski , pity elektryczne , wiertarki itp)

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Rob6t. Sprzet uzywany do Rob6t powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartymw ST, lub projekcie organizacji Rob6t, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony

i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczbai wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywa-
ny w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania

Wykonawca dostarczy | nspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopusz-
czenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli ST przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
Cje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢
poznigj zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzeniai narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostana przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4, WYKONANIE ROBOT .

Wykonanie deskowania polega na:

(a) dostarczenie materiatdw na teren budowy

(b) zabezpieczenie terenu robdt i ich oznakowanie

(c) wykonanie deskowaniawg projektu lub rysunku roboczego
- deskowania korpusu przyczotka wraz z ze skrzydtami

5. OBMIAR | ODBIOR ROBOT.
Jednostka obmiaru jest: [m?] deskowania zgodnie ze zleceniem i pomiarem w terenie .

6. WARUNK| PLATNOSCI .
llos¢ zakonczonych i odebranych robot w/g obmiaru zostanie zaptacona w/g cen jednostko-
wych za jednostke podanaw punkcie 5 obejmujaca roboty podane w punkcie 4.



M.12.02.01 ROBOTY BETONOWE —-ZBROJENIE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem ninigjszgj specyfikac]i techniczng sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwiazanych z wykonaniem zbrojeniaw trakcie wykonania remontu na moscie w ciagu
drogi transportu rolnego nad rz. Kluczborska Strugaw m.Wasice .

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje techniczne sa dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

2. MATERIALY.
Wykonawca do wykonania robét zapewni:
- &a zbrojeniowa (gtadka , zebrowa)

Co najmnigj na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Rob6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje dotyczace propo-
nowanego Zrodta wytwarzania lub zamawiania i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryj-
nych oraz probki do zatwierdzenia przez |nspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty aw tym: optlaty, wynagrodzeniai jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materiatéw do Robét.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z Terenu
Budowy, badZz ztozone w migjscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj Robot,
w ktorym znajduja Sig nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wilasne ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzeb-
ne do Robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé

i wiasciwos¢ do Robot i byly dostepne do kontroli przez I nspektora Nadzorul.

Migjsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w migjscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza Terenem Budowy w miegjscach zorganizowa-
nych przez Wykonawcg.

Jesli ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywa-
nych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co ngjmniej 2
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla ba-
dan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pdznigj zmieniany bez zgody I nspektora Nadzorul.

3. SPRZET
Wykonawca do wykonania robét zapewni:
- dzwig samochody o udzwigu 12T

- $rodek transportowy skrzyniowy

- gigtarka mechaniczna

- spawarka elektryczna



Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Rob6t. Sprzet uzywany do Rob6t powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartymw ST, lub projekcie organizacji Rob6t, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony

i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczbai wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywa-
ny w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania

Wykonawca dostarczy | nspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopusz-
czenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
Cje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢
pOznigj zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzeniai narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostana przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4, WYKONANIE ROBOT .

Wykonanie zbrojenia konstrukcji polega na:

(a) dostarczenie materiatdw na teren budowy

(b) zabezpieczenie terenu robdt i ich oznakowanie
(c) wykonanie i utozenie zbrojeniaw deskowaniu
- plyty pomostowej bez wspornikdw

- kapy chodnikowej

- podlewki na remontowanym przyczétku

5. OBMIAR | ODBIOR ROBOT.
Jednostka obmiaru jest: [t] wykonanego uzbrojenia zgodnie ze zleceniem i pomiarem w terenie

6. WARUNK| PELATNOSCI .
llos¢ zakonczonych i odebranych robot w/g obmiaru zostanie zaptacona w/g cen jednostko-
wych za jednostke podanaw punkcie 5 obejmujaca roboty podane w punkcie 4.



M.13.03.03 ROBOTY BETONOWE —BETONOWANIE BETONEM KLASY B30

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem ninigjszgj specyfikac]i techniczng sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwiazanych z utozeniem betonu w trakcie remontu mostu w ciagu drogi transportu rol-
nego nad rz. Kluczborska Strugaw m.Wasice

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje techniczne sa dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

2. MATERIALY.

Wykonawca do wykonania robét zapewni:

- beton do konstrukcji mostowych

dodatki uplastycznigjace - plastyfikatory

dodatki uszczelnigjace

dodatki do betonowaniaw warunkach spadku temperatury ponizej 0° C
opOzniacz do betonu

Zastosowany beton musi by¢ wykonany na bazie cementéw mostowych oraz z zastosowaniem
dodatkéw dopuszczonych do stosowaniaw mostownictwie . Wyb6r materiatu jest indywidual-
ny dla kazdego obiektu.

Co najmnigj na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Rob6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje dotyczace propo-
nowanego Zrodta wytwarzania lub zamawiania i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryj-
nych oraz probki do zatwierdzenia przez |nspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty aw tym: optaty, wynagrodzeniai jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materiatéw do Robét.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z Terenu
Budowy, badZ ztozone w migjscu wskazanym przez |nspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj Robot,
w ktérym zngjduja Si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wilasne ryzyko, liczac Sig z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzeb-
ne do Robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé

i wiasciwos¢ do Robdt i byly dostepne do kontroli przez I nspektora Nadzorul.

Migjsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w migjscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza Terenem Budowy w migjscach zorganizowa-
nych przez Wykonawcg.

Jesli ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywa-
nych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co ngjmnigj 2
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla ba-
dan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pdznigj zmieniany bez zgody | nspektora Nadzoru.



3. SPRZET

Wykonawca do wykonania robét zapewni:

- mieszalniki samochodowe

- pompado betonu na podwoziu samochodowym

- wibratory wgtcbne

- wibratory powierzchniowe

- zacieraczki do betonu

- groszkownica

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Rob6t. Sprzet uzywany do Rob6t powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartymw ST, lub projekcie organizacji Rob6t, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony

i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczbai wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywa-
ny w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania

Wykonawca dostarczy | nspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopusz-
czenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli ST przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
Cje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢
poznigj zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzeniai narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostana przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. WYKONANIE ROBOT .

Wykonanie betonowania polega na:

(a) dostarczenie materiatdbw na teren budowy

(b) zabezpieczenie terenu robdt i ich oznakowanie

(c) utozenie betonu w gotowym deskowaniu za pomoca pompy do betonu
- korpusu przyczotkai skrzydetek

(d) wibrowanie betonu

(e) zatarcie powierzchni poziomych

(f) pielegnacja betonu

(g) usuniccie mleczka cementowego poprzez groszkowanie

5. OBMIAR | ODBIOR ROBOT.

Jednostka obmiaru jest: [m®] utozonej mieszanki betonowej zgodnie ze zleceniem i pomiarem
w terenie.

6. WARUNKI| PELATNOSCI .
llos¢ zakonczonych i odebranych robot w/g obmiaru zostanie zaptacona w/g cen jednostko-
wych za jednostke podanaw punkcie 5 obejmujaca roboty podane w punkcie 4.






M.14.01.01 KONSTRUK CJA STALOWA DZWIGARA

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem specyfikacji techniczneg sa wymagania dotyczace wykonaniai odbioru konstruk-
cji stalowe dzwigara przy remoncie mostu w ciagu drogi transportu rolnego nad rz. Kluczbor-
ska Strugaw m.Wasice.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje techniczne sa dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

2. MATERIALY.

Inwestor zapewni belki stalowe dwuteowe z rozbidrki remontowanego mostul.
Wykonawca do wykonania robét zapewni:

- ceowniki 120 do stezenia belek

- elektrody

Zatwierdzenie pewnych materiatéw z danego zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty aw tym: optlaty, wynagrodzeniai jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materiatéw do Robét.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z Terenu
Budowy, badz ztozone w migjscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nad-
zoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych rob6t, niz te dla ktorych zo-
staty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nad-
zoru.

Kazdy rodzaj Robot, w ktdrym znajduja Sig nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wyko-
nawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac Sig z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzeb-
ne do Robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé

i wiasciwos¢ do Robdt i byly dostepne do kontroli przez | nspektora Nadzorul.

Migjsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w migjscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza Terenem Budowy w migjscach zorganizowa-
nych przez Wykonawcg.

Jesli ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywa-
nych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co ngjmnigj 2
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla ba-
dan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pdznigj zmieniany bez zgody I nspektora Nadzorul.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Rob6t. Sprzet uzywany do Rob6t powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartymw ST, lub projekcie organizacji Rob6t, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony

i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.



Liczbai wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywa-
ny w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania

Wykonawca dostarczy | nspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopusz-
czenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli ST przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
Cje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢
poznigj zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzeniai narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostana przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Ogo6lne warunki transportu podano w ST M 00.00.00 ,, Wymagania ogélne” Zatadunek , trans-
port roztadunek i sktadowanie materiatbw do wykonywania pali powinny odbywa¢ si¢ tak , aby
zachowa¢ ich dobry stan techniczny .

5. WYKONANIE ROBOT .

5.1 Sprawdzenie wymiarow dzwigaréw

Zdemontowane belki nalezy pomierzy¢ i docia¢ do wymiarow miedzy wykonanymi przyczot-
kami . Po rozstawieniu belek nalezy stezenia poprzeczne z ceownikOw przygotowac wg roz-
stawu belek . Oczyszczeniu strumieniowo-sciernym podlega cata konstrukcja .

5.2 Montaz konstrukgji dzwigara

Mozna przyja¢ dwie metody montazu . Pierwsza to ustawienie belek dwuteowych na przy-
czotkach a nastepnie po domierzeniu poprzecznic z ceowikdéw wspawanie ich na obiekcie .
Druga metoda to dokonanie montazu konstrukcji na brzegu cieku a nastgpnie osadzenie jg na
przyczotkach za pomoca dzwigu .

5.2.1 Sprawdzenie wymiarow belek stalowych

Ustawienie dzwigiem belek dwuteowych z rozbidrki tego obiektu na przygotowanym placu
montazowym. Nie dopuszcza si¢ elementow za krétkich , wymagajacych wydtuzenia. Belki na
przyczoétkach maja by¢ roztozone rownomiernie z zachowaniem tych samych odlegtosci. Po
zastabilizowaniu potozenia belek nalezy rozmierza¢ diugosci stezajacych ceownikow.

5.2.2 Cigciei obrabianie brzegow
Stosowaé cigcie gazowe (tlenowe) . Brzegi po cieciu powinny by¢ oczyszczone z gratu , nade-
rwan i rozpryskOw metalu. Dopuszczalne doktadnosci cigcia :

Wymiar liniowy ele- <1 1+5 >5
mentu [m]

Dopuszczalna odchyt- +1 +1,5 12
ka [mm]

5.2.3 Prostowanie e ementow.




Przy prostowaniu i gigciu na zimno nie wolno stosowa¢ uderzen , a stosowaé nalezy sity sta-
tyczne. W przypadku prostowania na goraco nalezy podgrza¢ element do temperatury kuciai
zakonczy¢ w temp. nie mnigjszej niz 750°C . Obszar nagrzania materiatu powinien by¢ 1,5 do 2
razy wiekszy niz obszar prostowany lub odksztatcony . Ksztattowniki nalezy nagrzewac row-
nomiernie na catym przekroju.

Chtodzenie elementéw powinno odbywaé si¢ powoli w temperaturze otoczenia nie mnigjszej
niz +5°C , bez uzycia wody.

Wskutek prostowaniaw elementach nie moga wystapic¢ peknigcia czy rysy .

Dopuszczalne odchytki wymiaréw liniowych

Wymiar nominalny Dopuszczane odchytki wymiaru = w [mm]
Ponad Do Przytaczeniowego Swobodnego
500 1000 0,5 1,5
1000 2000 1, 2,5
2000 4000 1,5 4,0
4000 8000 4,0 10,0

- wymiary przylaczeniowe : wymiar konstrukcyjny zalezny od innych wymiaréw podlegajacy
pasowaniu , warunkujace prawidtowy montaz oraz normalne funkcjonowanie konstrukcji .
- wymiary swobodne : ktérych doktadnos¢ nie ma konstrukcyjnego znaczenia .

5.3 Montaz konstrukcji

Wszystkie prace spawalnicze mozna powierzy¢ jedynie wykwalifikowanym spawaczom , po-
siadajacym aktualne uprawnienia . Temperatura otoczenia przy spawaniu stali nisko stopowe
nie powinna by¢ mnigjsza niz +5 °C . Niedopuszczalne jest spawanie podczas opaddéw atmosfe-
rycznych przy nie zabezpieczeniu stanowisk roboczych .

Ukosowanie brzegdw elementow mozna wykonywac recznie , mechanicznie lub palnikiem
usuwajac zgorzeliny i nierdwnosci . Potaczenie poprzecznic z belkami gtéwnymi odbywa si¢
przez spawanie . Poprzecznice usytuowane sa nad przyczotkami .

5.4 Rusztowanie montazowe
Zastosowane rusztowanie musi mie¢ nosnos¢ wigksza niz catkowity cigzar konstrukcji stalowej
Rusztowanie nalezy rozktada¢ na podtozu z betonowych ptyt drogowych.

5.5 Roboty wykonczeniowe

Gtlowice studni nalezy oczysci¢ i usuna¢ warstwe betonu zanieczyszczonego lub uszkodzonego
w czasie formowania . Z pretéw zbrojeniowych wystajacych ponad gtowice nalezy usunaé za-
nieczyszczenia betonem , zawiesing lub gruntem .

5.OBMIAR | ODBIOR ROBOT.
Jednostka obmiaru jest: [t] wykonang konstrukcji stalowej . Nie wlicza si¢ do cigzaru kon-
strukcji powtok antykorozyjnych.

6. WARUNK| PLATNOSCI .
llos¢ zakonczonych i odebranych robot w/g obmiaru zostanie zaptacona w/g cen jednostko-
wych za jednostke podanaw punkcie 4 obejmujaca roboty podane w punkcie 3.



M.23.52.01 MALOWANIE PEENOSCIENNEJ KONSTRUK CJI STALOWEJ

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem specyfikacji techniczngl sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru renowagji
powtoki malarskigl na dzwigarach mostu w ciagu drogi transportu rolnego nad rz. Kluczborska
Strugaw m.Wasice.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje techniczne sa dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

2. Materialy.

Wykonawca do wykonania robét zapewni:

- propozycje 3 rodzajow systemow malarskich do zabezpieczania konstrukcji mostowych

- materiat cierny

Z przedtozonych propozycji Inspektor Nadzoru wybierze jeden celem zastosowania na obiek-
cie podlegajacym naprawie . Wybor materiatu jest indywidualny dla kazdego obiektu.

Co najmnigj na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Rob6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje dotyczace propo-
nowanego Zrodta wytwarzania lub zamawiania i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryj-
nych oraz probki do zatwierdzenia przez |nspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca odpowiada za wyw0z i utylizacje odpaddw wytwarzanych w trakcie robét i uzy-
skanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz naich wywo6z badz sktadowanie wiaczajac
w to migjsca sktadowania wskazane przez Zamawigjacego i jest zobowiazany dostarczy¢ In-
spektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem wywozu odpadow.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty aw tym: optlaty, wynagrodzeniai jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materiatéw do Robét.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z Terenu
Budowy, badz ztozone w migjscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nad-
zoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych rob6t, niz te dla ktorych zo-
staty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nad-
zoru.

Kazdy rodzaj Robot, w ktdrym znajduja Sig nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wyko-
nawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac Sig z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzeb-
ne do Robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé

i wiasciwos¢ do Robot i byly dostepne do kontroli przez I nspektora Nadzorul.

Migjsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w migjscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza Terenem Budowy w migjscach zorganizowa-
nych przez Wykonawcg.

Jesli ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywa-
nych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co ngjmnigj 2
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla ba-
dan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pdznigj zmieniany bez zgody I nspektora Nadzorul.



3. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Rob6t. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartymw ST, lub projekcie organizacji Rob6t, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony

i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczbai wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywa-
ny w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania

Wykonawca dostarczy | nspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopusz-
czenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli ST przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
Cje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢
poznigj zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzeniai narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostana przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. Wykonanierobdt .

Renowacja powtoki malarskig petnoscienngl konstrukgji stalowej polega na:

- dostarczenie materiatbw na teren budowy

- zabezpieczenie terenu robdt i ich oznakowanie

- czyszczenie strumieniowo scierne do drugiego stopnia czystosci konstrukcji petnoscien-
nych z zabezpieczeniem terenu przed opadem zanieczyszczonego materiatu sciernego

- odttuszczanie konstrukcji petnosciennych

- malowanie natryskiem pneumatycznym farbami epoksydowymi do gruntowania

- malowanie natryskiem pneumatycznym emaliami epoksydowymi konstrukgcji petnoscien-
nych (11 warstwa)

- malowanie natryskiem pneumatycznym emaliami epoksydowymi konstrukgcji petnoscien-
nych (111 warstwa)

5. Obmiar i odbidr robdt.
Jednostka obmiaru jest: [m?] odnowionej powtoki malarskiej zgodnie ze zleceniem i pomiarem
w terenie.

6. Warunki ptatnosci .
llos¢ zakonczonych i odebranych robot w/g obmiaru zostanie zaptacona w/g cen jednostko-
wych za jednostke podanaw punkcie 4 obejmujaca roboty podane w punkcie 3.



M.41.01.01 WYWOZ GRUZU BUDOWLANEGO

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem ninigjszgj specyfikac]i techniczng sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwiazanych z wywozem gruzu z rozbidrek w trakcie wykonania remontu na moscie w
ciagu drogi transportu rolnego nad rz. Kluczborska Strugaw m.Wasice .

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje techniczne sa dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

2. MATERIALY.

Wykonawca odpowiada za wyw0z i utylizacje odpaddw wytwarzanych w trakcie robét i uzy-
skanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz naich wywo6z badz sktadowanie wiaczajac
w to migjsca sktadowania wskazane przez Zamawigjacego i jest zobowiazany dostarczy¢ In-
spektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem wywozu odpadow.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty aw tym: optlaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z wywozem odpadow (gruzu).

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nie-
korzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Rob6t powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartymw ST, lub projekcie organizacji Rob6t, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony

i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczbai wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywa-
ny w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania

Wykonawca dostarczy | nspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopusz-
czenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli ST przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
Cje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢
pOznigj zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzeniai narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostana przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. WYKONANIE ROBOT .
Wywéz gruzu polega na:
- zabezpieczenie terenu robdt i ich oznakowanie



- transport gruzu samochodami samowytadowczymi przy recznym zatadunku i mechanicz-
nym roztadowaniu na odl. 1km

- transport gruzu samochodami samowytadowczymi przy recznym zatadunku i mechanicz-
nym roztadowaniu-dodatek za dod. 9km

- oplata zawysypisko

5.OBMIAR | ODBIOR ROBOT.
Jednostka obmiaru jest: [m®] wywiezionego gruzu zgodnie ze zleceniem i pomiarem w terenie.
Objetos¢ wywozonego gruzu liczona jest jako objetos¢ rozbieranego elementu.

6. WARUNK| PLATNOSCI .
llos¢ zakonczonych i odebranych robot w/g obmiaru zostanie zaptacona w/g cen jednostko-
wych za jednostke podanaw punkcie 5 obejmujaca roboty podane w punkcie 4.



DOKUMENTACJA FOTOGRAFICZNA USZKODZEN

Fot. 1
Widok uszkodzen
poreczy od str. DW

Fot. 2
Widok uszkodzen
poreczy od str. GW




DOKUMENTACJA FOTOGRAFICZNA USZK ODZEN

Fot. 3 Widok przyczoétka lewego.
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Fot. 4 Widok przyczotka prawego.




DOKUMENTACJA FOTOGRAFICZNA USZK ODZEN
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Fot. 6 Sposdb utozenia pomostu.







